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Ta instrukcja obstugi opisuje obwdd sterujgcy serii KEB COMBIVERT F5. Jest
wazna wytgcznie w potaczeniu z instrukcjg obstugi czes¢ 1 i 3. Wszystkie te
instrukcje muszg by¢ dostepna dla kazdego uzytkownika. Przed rozpoczeciem
jakichkolwiek prac, uzytkownik musi zapoznac sie z urzadzeniem. Szczegdlnie
wazne jest zapoznanie sie i przestrzeganie opisanych w czesci 1 wskazan
ostrzegawczychibezpieczenstwa. Uzyte w tej czesci instrukcji oznakowania maja
nastepujgce znaczenie:

niebezpieczenstwo uwaga, informacja
ostrzezenie A koniecznie pomoc
przezornosé przestrzegaé wskazowka
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1.

Montaz i podigczenie

1.1 Karta sterujgca COMPACT / GENERAL
X2A
1 2 3 45 6 7 8 9 ||10111213 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 | | 24 25 26 27 28 29
111 Opis zaciskow karty o I o I o ] I o I ) I O o
sterujagcej X2A
PIN | Funkcja Nazwa |Opis
1 | + wejscie analogowej wartosci zadanej 1 | ANT+ Wejscie, napiecie réznicowe Rozdzielczos$é:
2 | - wejscie analogowej wartosci zadanej 1 | ANT- 0..£10 VDC 2~ 0...+CP.11 12 Bit (Obudowa B: 11 Bit),
3 | + Wejscie analogowe 2 AN2+ Wejscie bez funkcji w CP-Mode Czas odczytu: 1 ms
4 | - Wejscie analogowe 2 AN2-
5 [ Wyjscie analogowe 1 ANOUT1| Wykaz czestotliwosci wyjsciowe;j Zakres napiecia: 0...£10V
0..£10 VDC 2 0...+100 Hz Ri =100 Q, rozdzielczos¢: 12bit
6 | Wyjscie analogowe 2 ANOUT2| Wykaz pradu pozornego Czestotliwos¢ PWM: 3,4 kHz
0..10 VDCAO0..2x czest. graniczna filtra 1. rzad: 178 Hz
7 | Wyjscie +10V CRF Napiecie referencyjne dla ustawienia wartosci potencjometru +10 VDC +5% / max. 4 mA
8 | Masa analogowa COM Masa dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych
9 | Masa analogowa COM
10 | Czestotliwos¢ stata 1 1 [1+12 = Czestotliwoéé stata 3 (standardowo: 70 Hz)
11 [ Czestotliwos¢ stata 2 12 wejécia wylgczone = analogowa warto$é zadana
12 | Btad zewnetrzny 13 Wejscie dla podania btedu zewnetrznego
13 [ Hamulec DC 14 Aktywacja hamowania prgdem statym Ri=2,1 kOhm
14 | Obroty w przéd F Zadanie kierunku obrotéw; Czas odczytu: 1 ms
15 [ Obroty w tyt R kierunek w przéd ma priorytet
16 | Wyzwalacz sterowania/Resef ST Moduty zasilania zostajg wigczone;
resetowanie btedu podczas otwarcia
17 | Reset RST Reset; mozliwy tylko po wystgpieniu btedu
18 | Obroty state O1 Wyij$cie tranzystorowe przetgcza gdy wartos$é rzeczywista = warto$¢ zadana
19 [ Signat gotowosci 02 Wyjscie tranzystorowe przetgcza, do momentu wystgpienia btedu
20 | Wyjscie 24 V out Wyjscie ok. 24V (max. 100 mA)
21 | Wejscie 20...30 V U, Wejscie napiecie dla zasilania zewnetrznego
22 | Masa cyfrowa ov Potencjat dla wej$é/wyjs¢ cyfrowych
23 | Masa cyfrowa ov
24 | Przekaznik 1/ NO RLA Wyjscie przekaznika;
25 | Przekaznik 1/ NC RLB przekaznik btedu (standard); Funkcja
26 | Przekaznik 1/ przetgczenie| RLC zmiana przy pomocy CP.31 max. 30 V DC, 0,01...1 A
27 | Przekaznik 2 /NO FLA Wyjscie przekaznika; uzaleznione od
28 | Przekaznik 2/ NC FLB czestotliwosci (standard); Funkcja
29 | Przekaznik 2 / przetagczenie| FLC zmiana przy pomocy CP.32
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1.1.2 Podtaczenie
sterownika

1.1.3 Wejscia cyfrowe

1.1.4 Wejscia
analogowe

W celu zapobiegniecia btednych funkcji na wejsciach sterujgcych
spowodowanych zaktoceniami w sieci zasilania nalezy przestrzegac
nastepujace wytyczne:

uzywac ekranowanych/skreconych przewodoéw
A ekran jednostronnie uziemié, po stronie przemiennika
kable sterujgce i zasilajace utozy¢ oddzielnie (odstep

EMC 0k.10...20 cm); Krzyzowanie tych kabli pod katem prostym

Uzycie wewnetrznego zasilania

X2A 10 11 12 13 14 15 16 17 20|21(22|23

({{({{({

Uzycie zewnetrznego zasilania

X2A [10]1 : : : 23 f

1330 V DC i0°/o e il il Sy i ool il Aol el it
Ri= 2.1 kQ )
+

20...30 VDC

Niepodtgczone wejscia podtaczy¢ do masy analogowej, aby wykluczy¢
wahania wartosci zadanej!

Analogowa warto$¢ zadana, Analogowa warto$¢ zadana,
zewnetrznie (patrz CP.35) wewnetrznie
x2AI1I2I3I4I5I6I7I8I9I x2AI1I2I3I4I5I6I7I8I9I
' 0..£10VDC
Ri = 55 kQ
R=3..10kQ

A,
0(4)...20 MADC
) Ri=2500

*) Przewdd wyréwnujacy potencjat podtagczy¢, w wypadku réznicy potencjatu
pomiedzy przewodami sterujgcymi > 30 V.

Wewnetrzna rezystecja redukuje sie w takich przypadkach do 30 kQ.
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1.1.5 Wejscie napiecia/ Zasilanie karty sterujgcej poprzez zewnetrzne zrddto napiecia utrzymuje
zasilanie z uktad sterowania w stanie roboczym nawed po wytgczeniu zasilania
zewnatrz przemiennika. Aby podczas zewnetrznego zasilania zapobiec

nieokreslonym sytuacjom zawsze jako pierwsze wtanczaé zasilanie,
potem przemiennik.

X2A |10(11 17118|19(20(21 22|23 ﬁ

................................................

20..30 V +0% /1 ADC

1.1.6 Wyjscia cyfrowe S ﬁ

max. 50 mA DC
w sumie

dla obydwu
wyjsé

1.1.7 Wyjscia W przypadku obcigzenia impedancyjnego na wyjsciach przekaznika,
przekaznikowe nalezy zapewnic okablowanie zabezpieczajgce (np. dioda wolnego kota,

patrz czes¢ 1.2.6)!
ry | ey
X2A |24|25|26|27|28|29|f

max. 30 VDC/0,01...1 A

1.1.8 Wyjscia X2A [1[2]3]4]5]6]|7]8]9]
analogowe m——m=====f
0..+10 VDC
5 mA

1.1.9 Wyjscie napiecia  Wyjscie napiecia stuzy do sterowania wej$¢ cyfrowych, jak i zasilania
zewnetrznych elementow sterujgcych. Maksymalny prad wyjsciowy
wynoszacy 100 mA nie moze by¢ przekroczony.

ca. 24VDC / max. 100 mA
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1.2 Karta sterujgca BASIC

X2A

1.21 Splts ZatCiS|§O’W . 1 5 7 8 1011 14 15 16 20 22 24 25 26 27 28 29
xon o o o o o | | o o o o
PIN |Funkcja Nazwa |Opis
1 |+ Wejscie wartos¢ zadana 1 |AN1 Wejscie napiecia Rozdzielczosé: 11 Bit,
0...+10 VDC 2 0...+CP.11 Czas odczytu: 2 ms
5 |Wyjscie analogowe 1 ANOUT1 | Wykaz czestotliwosci wyjsciowej Zakres napiecia: 0...+10V
0..£10 VDC 2 0...+100 Hz Ri=100 Q, rozdzielczos¢: 12bit
7 |+10V Wyjscie CRF Napiecie dla wartosci zadanej potencjometru | +10 VDC +5% / max. 4 mA
8 |Masa analogowa COM Masa dla wejsé i wyjs¢ analogowych
10 |Czestotliwos¢ stata 1 1 X2A.10 + X2A.11 = Czestotliwos¢ stata 3;
11 |Czestotliwos$c¢ stata 2 12 wejscia wytgczone = analogowa wartosé zadana
14 |Obroty w przéd F Zadanie kierunku obrotow; Ri=2,1 kOhm
15 |Obroty w tyt kierunek w pjrzéd ma priorytet Czas odczytu: 2 ms
16 |Wyzwalacz sterowania/Reset|ST Moduty zasilania zostajg wigczone;
resetowanie bfedu podczas otwarcia
20 |Wyjscie 24V U, Wyijscie ok. 24V (max. 100 mA)
22 [Masa cyfrowa ov Potencjat dla wejs¢/wyjs¢ cyfrowych
24 |Przekaznik 1/ NO RLA Wyjscie przekaznika; Przekaznik btedu (standard);
25 |Przekaznik 1/ NC RLB Funkcja moze byé
26 |Przekaznik 1/ przetagczenie |RLC CP.31 zmieniona; max. 30 V DC, 0,01...1 A
27 |Przekaznik 2/ NO FLA Wyjscie przekaznika; przetgcznik zalezny od czestotliwosci (standard)
28 ([Przekaznik2/NC FLB Funkcja moze by¢
29 |Przekaznik 2 / przetaczenie |FLC zmieniona w CP.32; max. 30 V DC, 0,01...1 A
1.2.2 Podtaczenie W celu zapobiegniecia btednych funkcji na wejsciach sterujgcych
sterownika spowodowanych zakitéceniami w sieci zasilania nalezy przestrzegac

nastepujace wytyczne:

EMC

uzywac ekranowanych/skreconych przewoddéw

ekran jednostronnie uziemic¢, po stronie przemiennika
kable sterujace i zasilajgce utozy¢ oddzielnie (odstep
0k.10...20 cm); Krzyzowanie tych kabli pod katem prostym
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1.2.3 Wejscia cyfrowe

1.2.4 Wejscia analogowe

1.2.5 Wyjscie analogowe

1.2.6 Wyijscia
przekaznikowe

Uzycie wewnetrznego zasilania

X2A |1 10|11|14(15|16| |20(22 j
" efeeesfeleedpeesscadfacereis
(((({
Uzycie zewnetrznego zasilania
X2A |1 :1011 14(15(16 :22E
13..30 VDC 0 % o s et e e e
Ri=2,1kQ {ll El £‘1 (>+

20...30 VDC

Analogowa warto$¢ zadana,
wewnetrznie

x2A [1[5]7]8] 2] @

O S

Analogowa warto$¢ zadana,
zewnetrznie

0..+10 VDC
Ri = 30 kQ

R=3..10 kQ

-10...10 VDC
5mA

W przypadku obcigzenia impedancyjnego na wyjsciach przekaznika,
nalezy zapewni¢ okablowanie zabezpieczajgce (np. dioda wolnego kota)

!
ry |y
24|25 27128

max.30VDC/0,01...1A
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2. Obstuga
urzadzenia

2.1 Operator

Do lokalnego lub zewnetrznego (opcja: kabel 00.F5.0C0-1xxx) programowania
przemiennikdw czestotliwosci KEB COMBIVERT F5 konieczny jest operator.
Aby unikng¢ awarii, przed natozeniem lub $ciggnieciem operatora, przemiennik
musi znajdowac sie w statusie nOP (Wejscie ST = off). Podczas uruchamiania
przemiennika, start nastepuje z ostatnio zapisanymi wartosciami parametrow
lub nastawieniem fabrycznym.

"Digital-operator": z wyswietlaczem i klawiszami obstugi: nr. artykutu 00.F5.060-1000
"Interface-operator" z dodatkowym portem szeregowym: nr. artykutu 00.F5.060-2000

kontrola portu szeregowego

praca z magistralg "LED Swieci" —

(tylko 00.F5.060-2000)

X6C

5-iocyfrowy wyswietlacz
LED

kontrola pracy/btedu
praca normalna "LED
Swieci"

btad "LED miga"

Klawiatura o podwdjnej
funkcji

| _— RS232/RS485
(tylko 00.F5.060-2000)

Szeregowa transmisja danych do RS232/485 przy uzyciu portu szeregowego
wbudowanego w operatorze. Bezposrednie podfgczenie PC do przemiennika
jest mozliwe jedynie przy pomocy specjalnego kabla (HSP5 nr. atrykutu:
00.F5.0C0-0001), winnam przypadku moze spowodowac zniszczenie interfejsu

PC!
T — PIN | RS485 | Sygnat| Znaczenie
{@} CN NN X 1 - - zarezerwowany

N o o060 N 2 — TxD Sygnat nadajnika/RS232
3 - RxD Sygnat odbiornika/RS232
4 A RxD-A | Sygnat odbiornika A/RS485
5 B' RxD-B | Sygnat odbiornika B/RS485
6 — VP Napiecie zasilania-plus +5V (I = 10 mA)
7 C/C' | DGND | Referencyjna potencjat danych
8 A TxD-A | Sygnat nadajnika A/RS485
9 B TxD-B | Sygnat nadajnika B/RS485

RS232 - kabel 3 m
PC / operator

Nr. artykutu:
00.58.025-001D

9-io otworowa SUB-D wtyczka

Obudowa (PE) —

9-io pinowa SUB-D wtyczka

PC

F5-operator
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2.1.1 Klawiatura

10

Po witgczaniu KEB COMBIVERT F5, wyswietlona zostaje wartos¢
parametru CP.1 (zmiana funkcji klawiatury: patrz "Drivemode").

Klawiszem funkcyjnam
(FUNC) przetanczamy
pomiedzy numerem pa-
rametru a jego wartoscig.

Przy pomocy klawiszy do
gory () i w dut ()
wybieramy numer
parametruaw przypadku
parametrow
zmienialnych zmieniamy
rowniez ich wartosc.

ENTER.

I [
&

11
Ll

STOP

[}

(=

:I

FUNC.
SPEED

("
-
-

STOP
START

Zasadniczo, zmiana wartosci parametru jest natychmiast akceptowane
i zapamietywana. Jednak dla niektérych parametrow taka automatyczna
akceptacja byta by nerozwazna. Takimi parametrami sg: (CP.17, CP.18,
CP.22, CP.26, CP.29, CP.31, CP.32, CP.34, CP.35), zmiana tych
parametréw zostaje zaakceptowanaizapamietana po nacisnieciu klawisza

W przypadku awariipodczas pracy, na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
z rodzajem btedu. Przy pomocy klawisza ENTER resetujemy komunikat

bedu.
Btad

f—

@

™
AN

-

———
W)

ENTER
F/R

Przy pomocy klawisza ENTER resetujemy komunikat btedu
jedynie z wyswietlacza. W parametrze status pracy
przemiennika (CP. 3) btad jest nadal wyswietlany. Aby

catkowicie usungc¢ btad, nalezy najpierw usungc przyczyne
btedu i zresetowacC lub wytgczy¢ i ponownie wigczyc

przemiennik.
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2.2 Przeglad parametrow

[=3]

Wyswietlacz| Parametr Zakres ustawien Rozdzielczo$¢ | ustawieniafabryczne
CP.0 Wprowadzenie hasta 0...9999 1 -

CP. 1 Czestotliwos¢ rzeczywista - 0,0125Hz |-

CP.2 Czestotliwosé zadana - 0,0125 Hz -

CP.3 Status przemiennika - - -

CP.4 Prad pozorny — 0,1A -

CP.5 Prad pozorny/wartos¢ szczytowa |— 0,1A -

CP.6 Wykorzystalnosé — 1% -
CP.7 Napiecie obwodu posredniego - 1V -

CP. 8 Napiecie obw. posr./wartos¢ szczytowa | — 1V —

CP.9 Napiecie wyjsciowe - 1V -
CP.10 [ Czestotliwos¢ minimalna 0...400 Hz 0,0125 Hz 0 Hz
CP.11 Czestotliwo$¢ maksymalna 0...400 Hz 0,0125 Hz 70 Hz
CP.12 [Czas przyspieszania 0,00...300,00 s 0,01s 5,00s
CP.13 Czas zwalniania (-1 = CP.12) -1; 0,00...300,00 s 0,01 s 5,00 s
CP.14 | Czas charakterystyki typu S 0,00 (off)...5,00 s 0,01s 0,00 s (off)
CP.15 | Boost 0,0...25,5% 0,1 % 2,0 %
CP.16 [ Czestotliwos¢ znamionowa 0...400 Hz 0,0125 Hz 50 Hz
CP.17 " | Stabilizacja napiecia 1...650 V (off) 1V 650 (off)
CP.18 " | Czestotliwos$¢ taktu tranzystorow | 2/4/8/12/16 kHz ? - -2
CP.19 [Czestotliwosc¢ stata 1 -400...400 Hz 0,0125 Hz 5 Hz
CP.20 [Czestotliwosc¢ stata 2 -400...400 Hz 0,0125 Hz 50 Hz
CP.21 Czestotliwosc¢ stata 3 -400...400 Hz 0,0125Hz |70 Hz
CP.22 Y | Hamowanie DC / wybor 0...9 1 7

CP.23 [Hamowanie DC / czas 0,00...100,00 s 0,01s 10,00 s
CP.24 [Max. prad przyspieszania 0...200 % 1% 140 %
CP.25 [Max. prad staty 0...200 % (off) 1% 200 % (off)
CP.26 " | Odszukiwanie obrotéw / warunek |0...15 1 8

CP.27 [Szybkie zatrzymanie / czas 0,00...300,00 s 0,01s 2,00 s
CP.28 [Reakcja na nadmierng temp. zew. |0...7 1 7

CP.29 " | Wyjscie analogowe 1 / funkcja 0...12(0...21) 1 2

CP.30 [Wyijscie analogowe 1/ wzmocnienie | -20,00...20,00 0,01 1,00
CP.31 " | Wyjscie przekaznikowe 1/ funkcja [0...78 1 4

CP.32 " | Wyjscie przekaznikowe 2 / funkcja |0...78 1 27
CP.33 [ Wyijscie przekaznikowe 2 / poziom |-30000,00...30000,00 | 0,01 4,00
CP.34 " | Zrédto kierunku obrotéw 0...9 1 2
CP.35" | Wejscie anal. wartosci zad. AN1 0...2 1 0

CP.36 Histereza punktu zerowego dla AN1-10,0...10,0 % 0,1 % 0,2 %

' Parametry zatwierdzane klawiszem ENTER
2) w zaleznos$ci od obwodu zasilania

11
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2.3 Wprowadzenie
hasta

00 I
I

2.4 Wyswietlacz
parametrow
pracy

Czestotliwos¢ rzeczywista

It [}
L. (

Czestotliwos¢ zadana
I
|

Status przemiennika
[
.

12

Fabrycznie przemiennik czestotliwosci nie jest zabezpieczony hastem,
co oznacza, ze wszystkie parametry zmienialne mogg by¢
przeprogramowane. Po zaprogramowaniu przemiennika, urzadzenie
moze by¢ zabezpieczona przed niepowotanym dostepem (hasta: patrz
przdostatnia strona). Ustawiony hastem tryb pracy zostaje zapamietany.

—
L

Password Q—) - O :

A
Blokada A !
parametréw CP A 6 :
I

Ui’
(
-
{
-

| ENTER T
. | Password| O P _ o :
A
Zwolnienie : R I
blokady . A :
o = 1 I~ = 1 P
parametrow CP r H L ! A H o i

Nastepujace parametry stuza do kontroli przemiennika czestotliwosci
podczas jego pracy..

Wyswietlacz rzeczywistej czestotliwosci w Hz. Operator pokazuje
dodatkowo "noP" i "LS", gdy wyzwalacz sterowania (ST) lub kierunek
obrotéw nie jest wigczony (patrz CP.3). Kierunek obrotéw przemiennika
wyznacza znak (+/-) przed wartoscig czestotliwosci. Przaktady:

Czestotliwosé wyjéciowa 18,3 Hz, kierunek w przéd
!5 3 Czestotliwoé¢ wyjsciowa 18,3 Hz, kierunek w tyt

Wyswietlacz aktualnej czestotliwosci zadanej. Wykaz zgodny z opisem
dla CP.1. Ze wzgleddw kontrolnych aktualna czestotliwosé zadana
wyswietlana jest réwniez, gdy wyzwalacz sterowania (ST) lub kierunek
obrotow nie jest wigczony. W przypadku gdy kierunek obrotow nie jest
wigczony, wyswietlana zostaje czestotliwos¢ zadana z kierunkiem w
prawo (w przod).

Wyswietlacz pokazuje aktualny stan pracy przemiennika. Mozliwe wykazy
i ich znaczenia:
"no Operation" wyzwalacz sterowania nie jest wtgczony,
LT 1 modulacja wytgczona, napiecie na wyjsciu =0V, naped nie
jest sterowany.

"Low Speed" brak kierunku obrotéw, modulacja wytgczona,
napiecie na wyjsciu = 0 V, naped nie jest sterowany.
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[=3]

FA "Forward Acceleration" naped przyspiesza z kierunkiem
obrotéw w przad.

"Forward Deceleration" naped zwalnia z kierunkiem obrotéw
w przod.

"Reverse Acceleration" naped przyspiesza z kierunkiem
obrotow w tyt.

"Reverse Deceleration" naped zwalnia z kierunkiem obrotéw

w tyt.
F -~ 'Forward Constant” naped pracuje ze statg przedkoscia,
- kierunek obrotéw w przdd.
--oe| Reverse Constant" naped pracuje ze statg przedkoscia,

kierunek obrotow w tyt.
Inne komunikaty opisane sg w parametrach przez ktére sg wywotywane.

Prad pozorny WysSwietlacz aktualnego pradu pozornego w amperach.

[ N |

Prad pozorny /
wartos¢ szczytowa
— [y

CP.5 umozliwia odczyt maksymalnego pradu pozornego. W tym celu
najwyzsza warto$¢ parametru CP.4 zostaje zapisana w CP.5. Pamie¢
wartosci szczytowej moze by¢ wyczyszczona poprzez nacisniecie klawiszy
UP, DOWN Ilub ENTER, jak rowniez przez BUS poprzez zapisanie
jakiejkolwiek wartoscina adres parametru CP.5. Wytgczenie przemiennika
prowadzi rowniez do wyczyszczenia tej pamieci.

Wykorzystalnos¢ Wyswietlacz aktualnego wykozystania przemiennika w procentach. 100%
'l wykorzystalnosci odpowiada warto$ci pogadu znamionowego tego
L. przemiennika. Wyswietlane sa jedynie wartosci dodatnie, co oznacza, ze

praca silnikowa i praca generatoryczna nie sg rozrézniane.

Wyswietlacz aktualnego napiecia w obwodzie posrednim w woltach.
Typowe wartosci to:

Napiecie obwodu
posredniego

,’_ ,’-’ ,’ Klasa napiecigl Praca normalna | Przepiecie (E.OP)|Podnapiecie (E.UP)
230V 300...330V DC |ca. 400V DC ca. 216 V DC
400 V 530...620 V DC |ca. 800V DC ca. 240V DC
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Napiecie obwodu
posredniego / wartos¢

szczytowa
I
L. l_:|

Napiecie wyjsciowe

I~ 1_‘1|
1

LI~ 3

2.5 Nastawienie
podstawowe
napedu

Czestotliwosé minimalna
— o

| I X

Czestotliwosé
maksymalna

[ Y |
|

14

CP.8 pozwala na ustalenie krotkotrwatych skokow napiecia podczas
pracy przemiennika. W tym celu najwyzsza wartos¢ parametru CP.7
zostaje zapisana w CP.8. Pamie¢ wartosci szczytowej moze byé
wyczyszczona poprzez nacisniecie klawiszy UP, DOWN lub ENTER, jak
rowniez przez BUS poprzez zapisanie jakiejkolwiek wartosci na adres
parametru CP.8. Wytgczenie przemiennika prowadzi réwniez do
wyczyszczenia tej pamieci.

Wyswietlacz aktualnego napiecia wyjsciowego w woltach.

Nastepujgce parametry opisujg podstawowe dane operacyjne napedu.
Dane te powinny by¢ w kazdym przypadku sprawdzone lub dostosowane
do aplikaciji.

Jest to czestotliwos¢, z ktdérg naped pracuje, bez zadania wartosci
analogowej. Wewnetrzne ograniczenia przez czestotliwosci state
CP.19...CP.21.

Zakres ustawienia; 0..400 Hz 7"
Rozdzielczos¢: 0,0125 Hz
Ustawienie fabryczne: 0 Hz

CP.10

" UREF
ov 10V

Jest to czestotliwos¢, z ktdrg naped pracuje, z zadang maksymalng
wartoscig analogowg. Wewnetrzne ograniczenia przez czestotliwosci
state CP.19...CP.21.

Zakres ustawienia: 0...400 Hz
Rozdzielczosc: 0,0125 Hz
Ustawienie fabryczne: 70 Hz
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Czas przyspieszania Parametr ustala czas potrzebny do przyspieszenia od 0 do 100 Hz.
'l B Rzeczywisty czas przyspieszania jest proporcjonalny do zmiany
L. (C czestotliwosci.

100 Hz . .

X rzecz. czas przyspieszania = CP.12
Zakres ustawienia: 0,00...300,00 s
Rozdzielczosé: 0,01s
Ustawienie fabryczne: 5,00 s

Przyktad: rzeczywisty czasprzaspieszania=5s;napedmaprzaspieszac
z10 Hzna 60 Hz, deltaf=60Hz - 10 Hz =50 Hz

CP.12=(100Hz/50Hz) x5s=10s

Czas zwalniania Parametr ustala czas potrzebny do zwolnienia ze 100 do 0 Hz. Rzeczywisty
1 (1 czas przyspieszania jest proporcjonalny do zmiany czestotliwosci.
LI~ (X 100 Hz

X rzecz. czas zwalniania = CP.13 ¢
delta f
100 Hz
Zakres ustawienia: -0,01; 0,00...300,00 s
Rozdzielczosé: 0,01s
Ustawienie fabryczne: 5,00 s cP.13 t

Wopisanie -1 oznacza przejecie wartosci z parametru CP.12 (na
wyswietlaczu: "=Acc")!

Przyktad: rzeczywisty czas zwalniania =5 s; naped ma zwalnia¢ z 60 Hz
na 10 Hz, deltaf=60Hz - 10 Hz = 50 Hz

CP.13=(100Hz/50Hz) x5s=10s

Czas charakterystyki Korzystne, w niektérych zastosowaniach, sg mozliwosci startu i
typu S zatrzymania bez szarpnie¢. Funkcje takg otrzymujemy poprzez
'l BTN wygtadzenie charakterystyk przaspieszania i zwalniania. Czas takiego
L. 71 wygtadzenia, nazwany czasem charakterystyki typu S, moze zostaé
podany w CP.14.

Zakres ustawienia: 0,00 (off)...5,00 s

Rozdzielczos¢: 0,01s

Ustawienie fabryczne: 0,00 s (off)

Aby, podczas aktywnego czasu charakterystyki typu S,
A zdefiniowane charakterystyki przyspieszania i zwalniania
mogty zostac przeprowadzone zgodnie z zaprogramowaniem,

podane czasy przyspieszania i zwalniania (CP.12 i CP.13)
muszg by¢ wieksze od czasu charakterystyki typu S (CP.14).

15
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Charakterystyki typu S
+f [HZ]

t1 = czas charakt. typu S (CP.14)
t2 = czas przyspieszania (CP.12)
t3 = czas zwalniania (CP.13)

2 t3

t1 t t1 t1

t1 t1

t2

t[s]

t t1

t3

\

f [Hz]
Boost
e
Ll [ _

Czestotliwosé
Zhamionowa

[
L.

16

W nizszym przedziale predkosci wieksza czes¢ napiecia silnika zostaje
obnizona przez opor stojana. Aby stabilnie utrzymac krytyczny moment
silnika w catym zakresie obrotéw, mozliwa jest kompensacja spadku

napiecia przy pomocy tzw. "Boostu”. UA

Zakres ustawienia: 0,0...25,5 %
Rozdzielczos¢: 0,1 %
Ustawienie fabryczne: 20% cp 15

cp.16 |

Ustawienie: ustal wykorzystalnos¢ napedu podczas pracy jatowej z
czestotliwoscig znamionowag zadaj wartos¢ ok. 10 Hz oraz
nastaw Boost tak by by uzyskaé mniej wiecej tg sama
wykorzystalnosé napedu, jak podczas pracy jatowej z

czestotliwoscig znamionowa.

Ciggta praca silnika w niskim zakresie obrotéw z za wysokim
napieciem, moze spowodowac przegrzanie silnika.

Przy czestotliwosci nastawionejwtym parametrze, przemiennik uzyskuje
swoje maksymalne napiecie wyjsciowe. Typowe w tym przypadku jest
ustawienie czestotliwosci znamionowej silnika. Uwaga: niewtasciwie
ustawiona czestotliwos¢é znamionowa moze prowadzi¢ do
przegrzania silnika! UA

Zakres ustawienia: 0...400 Hz 100%
Rozdzielczos$é: 0,0125 Hz
Ustawienie fabryczne: 50 Hz
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2.6 Nastawienie
specjalne

Stabilizacja napiecia

I
L.

171
(1

Nastepujgce parametry stuzg do optymalizacji napedu i dopasowania go
do zastosowania. W czasie poczatkowego rozruchu moga zostac
pominiete.

Przy pomocy tego parametru mozliwa jest regulacja napiecia wyjsciowego
wzgledem czestotliwosci znamionowej. Po stabilizacji napiecia, wahania
napiecia wystepujace na wejsciu jak réwniez w obwodzie posrednim
maja niewielki wptyw na napiecie wyjsciowe (charakterystyka U/f). Funkcja
ta pozwala na dopasowanie napiecia wyjsciowego do potrzeb specjalnych
silnikow.

Zakres ustawienia: 1...650 V (off)
Rozdzielczosc¢: 1V
Ustawienie fabryczne: 650 V (off)

Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

Przyktad stabilizacji napiecia na 230 V (0 % Boost).

UN/UA
A
U, przy U, = 250V bez stabilizacji
250 V4 ,I_:\‘_’)’__N____________l_
/7 e
U, przy U, = 250V ze stabilizacg
CPA7=230 V = — = = = = = st s
r |
VAN
i U, przy U, = 190V ze stabilizacj
190 V-- ,/,': """ ,'I '_"_A"_p"_'z"_"\l_"_"_"_"_"_"_"_"_"_"_"_'JE"_'
,' . | U, przy U, = 190V bez stabilizacji
/f"' , ’ I
A |
/,""', e | U, = napiecie sieci (wejéciowe)
{,f/", ‘ | U, = napiecie wyjéciowe
i |
U | > f
CP.16=50 Hz

17
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Czestotliwos¢ taktu Czestotliwos¢ z ktorg taktowane sg moduty zasilania, moze by¢ zmieniana
tranzystoréw w zaleznosci od zastosowania. Maksymalna mozliwa czestotliwos¢
'l B ] taktowania, jak réwniez jej ustawienie fabryczne uzaleznione sg od
L. 0 zastosowanego obwodu zasilajgcego. Wptywy i skutki czestotliwosci

taktu tranzystoréw opisane sg w nastepujgcej tabeli.

niska czestotliwosc¢ taktu tranzystorow | wysoka czestotliwosétaktu tranzystoréw

mniejsze nagrzewanie przemiennika mniejsze wytwazanie Sszumow
mniejszy prad uptywowy lepsza imitacja sinusa
mniejsze straty podczas taktowania mniejsze straty w silniku

mniejsze zaktécenia radiowe
lepszy ruch obrotowy w niskim
przedziale obrotéw

Zakres ustawienia (w zaleznosci od obwodu zasilajgcego): 2/4/8/12/16 kHz
Ustawienie fabryczne: zalezne od obwodu zasilajgcego
Uwaga: parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

niz4 kHz prosimy o przestrzeganie maks. dtugosci przewodéw
zasilajacych silnik opisanych w instrukcji obstugi czesé 2,
obwdd zasilajgcy.

'ﬂ W zastosowaniach o czestotliwoscitaktu tranzystoréw wiekszej

Czestotliwos¢ stata 1...3 Mozliwe jest zaprogramowanie trzech czestotliwosci statych. Wyboér

Wejscie I1 czestotliwosci statych dokonujemy przy pomocy wejsé cyfrowych 11 i I12.
o -
L. Zakres ustawienia: -400...400 Hz
. Rozdzielczos¢: 0,0125 Hz
Wejscle 12 Ustawienie fabryczne CP.19: 5 Hz
I~ 0t Ustawienie fabryczne CP.20: 50 Hz
SN =g N Ustawienie fabryczne CP.21: 70 Hz
Wejscie I1i 12
,'- ,’:' ,:' ,' W przypadku wpisania wartosci znajdujacej sie poza ustalonymi granicami

w parametrach CP.10 i CP.11, nastepuje wewnetrzne ograniczenie tej
czestotliwosci. Wartosci negatywne sg dopuszczalne w trybie pracy
"Applikationsmode" po podaniu odpowiedniego hasta.

Zrédto kierunku obrotéw dla czestotliwo$ci statych jest uniezaleznione
od parametru CP.34, odpowiada zawsze wartosci CP.34 = 2.

18
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Hamowanie DC / wybor

Hamowanie DC / czas

| i |

LI

Podczas hamowania prgdem statym silnik nie zostaje zwalniany wediug
zaprogramowanej charakterystyki. Takie szybkie wychamowanie spowodowane
jest napieciem pradu statego (DC), ktdre zostaje podane na zwoje silnika. Ten
parametr okresla, w jaki sposob wywotane zostanie hamowanie prgdem statym.

\Wartosc | Aktywacja

0 Hamowanie DC; wytgczone.

1 Hamowanie DC; przy wytgczeniu kierunku obrotow i
osiggnieciu 0 Hz. Czas hamowania okresla CP.23 albo do
nastepnego witgczenia kierunku obrotow.

2" Hamowanie DC; zaraz, po wystgpieniu braku kierunku obrotéw.
3* Hamowanie DC; zaraz, po wystgpieniu zmiany lub braku
kierunku obrotow.

4* Hamowanie DC; przy wytgczeniu kierunku obrotoéw i gdy
czestotliwos¢ rzeczywista spadnie ponizej 4 Hz.

5* |Hamowanie DC; gdy czestotliwos$¢ rzeczywista spadnie
ponizej 4 Hz i naped dalej zwalnia.

6* Hamowanie DC; zaraz, gdy czestotliwos¢ zadana spadnie
ponizej 4 Hz.

7* |Hamowanie DC; gdy wejscie 14 zostanie witgczone. W
karcie sterujgcej Basic = wartos¢ "0"

8 Hamowanie DC; tak dtugo jak wejscie 14 jest wigczone. W
karcie sterujgcej Basic = wartos¢ "0"

9 Hamowanie DC; po wtgczeniu modulacji.

* Czas hamowania uzalezniony jest od czestotliwosci rzeczywistej

Zakres ustawienia: 0...
Rozdzielczos¢:

Ustawienie fabryczne:

Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

N = ©

Gdy czas hamowania jest uzalezniony od czestotliwosci rzeczywistej
(CP.22 = 2...7), jest on liczony w nastepujacy sposob:
f
t (ipzs X frzecz 100 HZ ___________________ .
Brzecz 100 Hz !

W innym wypadku czas hamowania

odpowiada CP.23. f s [ .
: Ly
tB rzecz CP23
Zakres ustawienia: 0,00...100,00 s
Rozdzielczosc¢: 0,01 s
Ustawienie fabryczne: 10,00 s
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max. prad przyspieszania
=0

max. prad staty

I g
L. C

20

Funkcja ta chroni przemiennik czestotliwosci przed wytgczeniem
spowodowanym za wysokim pradem podczas przyspieszania.
Charakterystyka przyspieszania zostaje zatrzymana gdy wartos¢ pradu
przekroczy wartos¢ nastawiong w tym parametrze oraz utrzymywana w
tym stanie dopukiwartos¢ pradu nie opadnie ponizejnastawionejwartosci.
Podczas aktywnej funkcji wyswietlacz pokazuje "LAS" (CP.3).

Zakres ustawienia: 0...200 %
Rozdzielczosé: 1%
Ustawienie fabryczne: 140 %

Funkcja ta chroni przemiennik czestotliwosci przed wytaczeniem
spowodowanym za wysokim pradem podczas pracy ze statg
czestotliwoscig wyjsciowg. W przypadku przekroczenia wartosci pradu
nastawionej w tym parametrze, czestotliwo$¢ wyjsciowa bedzie
zmniejszana, az wartos¢ pradu opadnie ponizej nastawonej granicy.
Podczas aktywnej funkcji wyswietlacz pokazuje "SLL" (CP.3).

Zakres ustawienia: 0..

200% (off)

Rozdzielczos¢:
Ustawienie fabryczne:

1 %

200% (off)

zatrzymanie

of t przyspieszania
on granica pradu
off | t

f nad b ! :
frzecz— -+~ o O B
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Odszukiwanie obrotow /
warunek

I Y g
| gy |

Szybkie zatrzymanie / czas

[y e |
LI~ 1

Podczas restartu przemiennika czestotliwosci ze zwalniajgcym silnikiem,
moze doj$¢ z powodu réznicy w czestotliwosci pola magnetycznego do
wywotania btedu. W przypadku wigczonej funkcji odszukiwania obrotow
przemiennik czestotliwosci szuka aktualnych obrotéw silnika, dopasowuje
swojg czestotliwos¢ wyjsciowg i przyspiesza wedtug nastawionej
charakterystyki do podanej wartosci zadanej. Podczas wyszukiwania
wyswietlacz pokazuje "SSF" (CP.3). Ten parametr okresla warunki,
podczas ktdrych funkcja ta zostaje uaktywniona. W przypadku kombinacji
wiekszej ilosci warunkéw prosze poda¢ sume wartosci.

Przyktad: CP.26 = 12 oznacza po resecie i po automatycznym resecie z powodu UP.

Wartos¢ Warunek

Funkcja wytgczona

po wigczeniu ST

po zatgczeniu

po resecie

po automatycznym resecie z powodu UP

o hr~N-—=O

Zakres ustawienia: 0...15
Rozdzielczos¢: 1
Ustawienie fabryczne: 8
Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

Funkcja szybkiego zatrzymania uaktywniana jest w zaleznosciod CP.28.
Parametr ustala czas potrzebny do zwolnienia ze 100 do O Hz. Rzeczywisty
czas przyspieszaniajest proporcjonalny do zmiany czestotliwosci. Reakcja
na nadmierng temperature zewnetrzng (CP.28) jest w ustawieniu
fabrycznym wytgczona. W przypadku aktywacji, wytgczenie modulacji
nastepuje automatycznie po 10 s, gdy silnik jest wcigz goracy.

100 Hz o
X rzecz. czas zwalniania = CP.27
Zakres ustawienia: 0,00...300,00 s
Rozdzielczosé: 0,01 s '
Ustawienie fabryczne: 2,00 s CP.27

Przyktad: rzeczywisty czas zwalniania = 5 s; naped powinien zwalniaé
z50Hzna 0Hz deltaf=50Hz - 0Hz =50 Hz

CP.27=(100Hz/50Hz) x5s=10 s
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Reakcja na Ten parametrokresla reakcje napedu na zewnetrzng kontrole temperatury.

nadmierng temp. zew. Do aktywaciji funkcji niezbedne jest podtgczone zaciskow obwodu
1 zasilajgcego T1/T2 wedtug instrukcji obstugi czes¢ 2. Rodzaj reakgciji
I Ny} moze by¢ ustawiony zgodnie z nastepujgca tabela.

W ustawieniach fabrycznych funkcja ta jest wytgczona.

Z momentem spadku temperatury, na wyswietlaczu pojawia sie E.ndOH
(lub A.ndOH). Tylko woéwczas btgd moze zostaé zresetowany, ewentualnie
wykonany automatyczny restart.

CP.28|wyswietiacz| Reakcija Reatart
0 [ E.dOH | natychmiastowe wytgczenie modulacji
1 * | A.dOH | szybkie zatrzymanie / wytaczenie modulacji | usunaé btad;

po osiagnieciu predkosci 0. reset potwierdzic¢
2 * A.dOH szybkie zatrzymanie / utrzymanie momentu obrotowego przy predkosci 0
3 | A.dOH | natychmiastowe wytgczenie modulacji automatyczny
4* [ A.dOH |szybkie zatrzymanie / wytgczenie modulacji | reset,

po osiggnieciu predkosci 0. gdy btad zostanie

5* A.dOH szybkie zatrzymanie / utrzymanie momentu obrotowego przy predkosci 0 usuniety
6* | keine |bez wptywu na naped;

z CP.31/32 = 9 mozliwos¢ sterowania
modutem zewnetrznym (np. wentylator) - brak -
7 keine |bez wptywu na naped;

1Zaktocenie nie istnieje! Zewnetrzna
kontrola temperatury nie aktywna

*) W przypadku gdy silnik po uptywie 10 s pozostaje za gorgcy, wywotany
zostaje btad E.dOH i modulacja zostaje wytgczona!

Zakres ustawienia: 0...
Rozdzielczos¢:
Ustawienie fabryczne:

N =N
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Wyjécie analogowe 1/ CP.29 ustala funkcje wyjscia analogowego 1.
funkcja
'l T Wartosé¢| Funkcija
] -y 0 Absolutna czestotliwos¢ rzeczywista (CP.1) 100Hz = 100%
1 Absolutna czestotliwos¢ zadana (CP.2) 100Hz = 100%
2 Czestotliwosc¢ rzeczywista (CP.1) +100Hz = +100%
3 Czestotliwos¢ zadana (CP.2) +100Hz = +100%
4 Napiecie wyjsciowe (CP.9) 500V = 100%
5 Napiecie obwodu posredniego (CP.7) 1000V = 100%
6 Prad pozorny (CP.4) 2 x prad znam. = 100%
7 Prad czynny +2 x prad znam. = +100%
8-10 | Tylko w trybie aplikacyjnym
11 Absolutny prad czynny 2 x prad znam. = 100%
12 | Temperatura modutu tranzystoréw 100 °C = 100%
13 | Temperatura silnika 0...100 °C = 100%
14-18 | tylko w trybie aplikacyjnym
19 | Czestotliwos¢ na wyjsciu charakterystyki +100 Hz = +100%
20 | Absolutna czest. na wyjsciu charakterystyki100 Hz = 100%
21 | Tylko w trybie aplikacyjnym

Zakres ustawienia: 0...12 (Basic und Compact)

0...21 (General)
Rozdzielczosc: 1
Ustawienie fabryczne: 2
Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

Wyijscie analogowe 1/ Przy pomocy wzmocnienia, napiecie wyjscia analogowego moze zostac
wzmocnienie dopasowane do wychodzgcego sygnatu. Wartos¢ wzmocnienia 1
01 odpowiada +100 % = +10 V.
L

Zakres ustawienia: -20,00...20,00

Rozdzielczos¢: 0,01

Ustawienie fabryczne: 1,00

out Przyktad:
-=---100%T------5 10V Wyjscie analogowe ma wysytaé

wartos¢ +10V nie przy 100 Hz
lecz juz przy 70 Hz:

P |

<} > in CPBO =
-100% 100%

-------- L -100% - - -
y
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Wyjscie przekaznikowe 1/  CP.31i CP.32 okreslajg funkcie dwoch wyjs¢ przekaznikowych. CP.31

funkcja wyjscie przekaznikowe 1 (zacisk X2A.24...26)
'l ] CP.32 wyjscie przekaznikowe 2 (zacisk X2A.27...29)
L. 1 Poziom dla CP.31 jest wstepnie nastawiona na 100,00.

Poziom dla CP.32 okresla parametr CP.33 !

Wyjscie przekaznikowe 2/ :
Y pfunkcja wartos¢| Funkcja

e Bez funkcji (generalnie wytgczony)
,’_ ,’-’ :,',:' Generalnie wigczony
Sygnat "praca"; rowniez przy hamowaniu DC
Sygnat "gotéw do startu” (bez btedu)
Przekaznik btedu
Przekaznik btedu (bez autoresetu)
Komunikat ostrzezenia lub btedu przy nienormalnym
zatrzymaniu
Przecigzenie
Przekroczenie temp. w module tranzystoréw
Przekroczenie temp. silnika
10 | Tylko w trybie aplikacyjnym
11 | Przekroczenie temp. falownika OHI
12 | Przerwanie kabla; 4...20 mA na wejsciu analogowym 1
13 | Tylko w trybie aplikacyjnym
14 | Przekroczenie maks. prgdu statego (zwarcie, CP.25)
15 | Przekroczenie maks. pradu przyspieszania (LA-Stop, CP.24)
16 | Aktywny hamulec DC
17-19| Tylko w trybie aplikacyjnym
20 | Wartosc¢ rzeczywista = wartos¢ zadana (CP.3 = Fcon; rcon;
nie podczas noP, LS, btedu, SSF)
21 | Przyspieszanie (CP.3 = FAcc, rAcc, LAS)
22 | Zwalnianie (CP.3 = FdEc, rdEc, LdS)
23 | Rzecz. kierunek obrotow = zadany kierunek obrotow
24 | Wykorzystalnos¢ (CP.6) > 100 % (tylko CP.31)
25 | Prad czynny > poziom (tylko CP.32)
26 | Napiecie obwodu posredniego (CP.7) > poziom (tylko CP.32)
27 | Czestotliwosc¢ rzeczywista (CP.1) > poziom (tylko CP.32)
28 | Czestotliwos¢ zadana (CP.2) > poziom (tylko CP.32)
29/30| Tylko w trybie aplikacyjnym
31 | Absolutna warto$¢ zadana na AN1 > poziom (tylko CP.32)
32 | Absolutna warto$¢ zadana na AN2 > poziom (tylko CP.32)
33 | Tylko w trybie aplikacyjnym
34 | Wartosé zadana na AN1 > poziom (tylko CP.32)
35 | Wartosé zadana na AN2 > poziom (tylko CP.32)
36-39| Tylko w trybie aplikacyjnym
40 | Aktywna granica prgdowa Hardware
41 | Sygnal wtgczenia modulaciji
42-43| Tylko w trybie aplikacyjnym
44 | Status przemiennika (CP.3) > poziom

OOk wWN—=-O

© 00 N
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Obstuga urzadzenia E

Wyjscie przekaznikowe 2 /
poziom przetgczenia

| R R |

|

wartosé| Funkcja

45 | Temperatura elementu chtodniczego > poziom

46 | Temperatura silnika > poziom

47 | Wartosé czestotliwosci po regeneracji > poziom

48 | Prad pozorny (CP.4) > poziom

49 | Praca w prawo (nie podczas nOP, LS, nienormalnym

zatrzymaniu, btedzie)

50 | Praca w lewo (nicht bei nOP, LS, abnormal stopping, Fehler)
51-62| Tylko w trybie aplikacyjnym

63 | Wartos¢ ANOUT1 > poziom

64 | Wartos¢ ANOUT2 > poziom

65 | ANOUT1 > poziom

66 | ANOUT2 > poziom
67-69( Tylko w trybie aplikacyjnym

70 | Napiecie sterowania aktywne (Przekaznik bezpieczenstwa)
71-72( Tylko w trybie aplikacyjnym

73 | Wartos¢ mocy czynnej

74 | Moc czynna
75-78( Tylko w trybie aplikacyjnym

Ustawienie fabryczne CP.31: 4
Ustawienie fabryczne CP.32: 27

Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

Ten parametr okresla poziom przetgczenia dla wyjscia przekaznikowego
2 (CP.32). Po przetgczeniu przekaznika wartoS¢ maze ulegac lekkim
zmianom w okreslonym przedziale (histereza) bez odtgczania
przekaznika. W przypadku wiekszych wartosci, nie mieszczacych sie na
5-cio cyfrowym wysSwietlaczu operatora, ostatnie cyfry nie beda
wyswietlane.

Zakres ustawienia: -30000,00...30000,00

Rozdzielczosé: 0,01
Ustawienie fabryczne: 4,00
Histereza:

Czestotliwosc: 0,5 Hz
Napiecie obw. posredniego: 1V
Analogowa wartos¢ zadana: 0,5 %
Prad czynny: 0,5A
Temperatura: 1°C
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Zréodio kierunku obrotéw
N |
]

= = =
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Przy pomocy tego parametru ustalone zostaje Zrddto i rodzaj analizy
kierunku obrotéw (Parametr zatwierdzany klawiszem ENTER). Parametr
CP.34 nie zmienia zrodta kierunku obrotéw czestotliwosci statych
(CP.19...21).

Wartosé| Kierunek obrotow

0N Tylko w trybie aplikacyjnym

2 Okreslony wedtug zaciskéw karty sterujacej do przodu/do tytu; negatywne

wartosci zadane zostajg wyzerowane. (ustawienie fabryczne)
3 Okreslony wedtug zaciskéw karty sterujacej do przodu/do tytu; negatywne
wartosci zadane nie majg wptywu na kierunek obrotow
4 Okreslony wedtug zaciskow karty sterujacej Start/Stop (X2A.14) i do
przodu/do tytu (X2A.15); negatywne wartosci zadane zostaja
wyzerowane.
5 Okreslony wedtug zaciskow karty sterujacej Start/Stop (X2A.14) i do
przodu/do tytu (X2A.15); negatywne warto$ci zadane nie majg wptywu na
kierunek obrotow
6 Uzalezniony od warto$ci zadanej, warto$¢ dodatnia = w prawo; warto$¢
ujemna = w lewo. Dla uaktywnienia pracy jedno z zaciskow karty
sterujgcej F lub R muszg by¢ aktywne, inaczej LS.
7 Uzalezniony od wartosci zadanej, wartos¢ dodatnia = w prawo; warto$¢
ujemna = w lewo; przy wartosci zadanej "0" wyswietlony zostanie
kierunek w prawo
8/9 | Tylko w trybie aplikacyjnym

intern

A
Wartos$é zadana 100%--==~"> 10V
limit na 0 !
(wartos¢ 2 4) |
1
1
T }» extern
-100% Y 100%
! /
! /
! /
: /
o] 100%
-10V
intern
o A
Wartos¢ zadana Y 10V
absolutna ! :
(wartosé 3i 5) ! :
I 1
: I » extern
100% s 100%
! /
! /
: /
\ /
o] L -100%
-0V °
Zakres ustawienia: 0...

Rozdzielczos¢:
Ustawienie fabryczne:
Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

N = ©




Obstuga urzadzenia

Wejscie analogowej
wartosci zadanej AN1

|

[ e

Histereza punktu
zerowego dla AN1

I Y g
[ ey (|

Wejscie analogowej wartosci zadanej 1 (AN1) moze byC sterowane
roznymi sygnatami. Aby signatmoégtzostaé wiasciwie odczytany, parametr
tem musi zosta¢ dopasowany do rodzaju sygnatu.

Dla kart sterujgcych F5-BASIC w obudowach A- i B rodzaj sygnatu jest
niezmienialny.

CP.11
wartos¢ | Sygnat

0 [0..+10 VDC/ Ri= 56 kOhm
1 0...+20 mA DC / Ri = 250 Ohm
2 |4..20mA DC/Ri=2500Ohm PO |
E UREF
ov 10V
0 mA 20 mA
4 mA 20 mA
Zakres ustawienia: 0...2
Rozdzielczosé: 1
Ustawienie fabryczne: 0

Uwaga:parametr zatwierdzany klawiszem ENTER

Poprzez sprzezernie pojemnosciowe jak i indukcyjne na przewodach
sygnatu wejsciowego albo wyhaniach napiecia zrodta sygnatu, mozliwe
jest mimo podtgczonych analogowych filtrow wejsciowych drganie
zatrzymanego silnika. Zadaniem histerezy punktu zerowego jest unikniecie
tego zjawiska.

Przy pomocy parametru CP.36 mozliwy jest zanik sygnatu analogowego
nawejsciu AN1 w zakresie 0...+10%. Nastawiona wartosc¢ jest wazna dla
obydwu kierunkdw.

Nastawienie negatywnejwartosci powoduje dziatanie histerezy w ponkicie
zerowym idodatkowo w okot aktualnej wartosci zadanej. Zmiany wertoSci
zadanej podczas pracy ze statg czestotliwoscig sg akceptowane tylko
wtedy, gdy ich wartos¢ przekracza wartos¢é nastawionej histerezy.

Zakres ustawienia: -10,0...10,0 %
Rozdzielczos¢: 0,1 %
Ustawienie fabryczne: 0,2 %
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Tryb pracy Drivemode

2.7 Tryb pracy
Drivemode

2.7.1 Naped
wystartowac /

zatrzymac

Zmiana kierunku
obrotow

2.7.2

Zmiana
wartosci
zadanej

2.7.3

2.7.4 Wyjscie z
trybu Drive-
mode
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Tryb pracy Drivemode jest rodzajem pracy przemiennika czestotliwosci KEB
COMBIVERT pozwalajgcym na reczne uruchomienie przy pomocy operatora.
Powigczeniuwyzwalacza sterowania "ST", kierunek obrotéw oraz czestotliwosc
nastawiane sag jedynie przez klawiature operatora. Aktywacjg trybu pracy
"Drivemode" jest podanie odpowiedniego hasta (patrz przedostatnia strona) w
CP. 0. Wyswietlacz przetgcza sie w nastepujgcy sposob:

Kierunek obrotow Status przemiennika
F = w przod / r = w tyt noP = brak wyzwalacza sterowania (ST) /
‘ LS = pozycja neutralna

Modulacija /= 1 1| Naped zwalnia na 0 Hz i
zablokowana naped |/ L _| wytacza modulacje

bez sterowania

STOP

v

ST:RT ¢ ¢

Naped przyspieszado [~ I~ 117 Naped pracuje z
nastawionejwarto$ci I~ _10_()_(| nastawiong wartoscig
zadanej zadang
ENTER Naped zmienia
F/R kierunek obrotéw
_orri
/ Ay
Wyswietlacz zmienia sie gdy
AL klawisz jest wcisniety na
S warto$¢ wielko$ci zadanej
A STOP = 111 Wartos¢ zadana moze
START|| W I I_(L_(| byé zmieniana przy
pomocy klawiszy UP/
DOWN w czasie
wcisnietego klawisza
FUNC/SPEED.

Aby opusci¢ tryb pracy Drivemode naped musi znajdowac sie w stanie
"stop" (Wyswietlacz noP lub LS). Klawisze FUNC i ENTER réwnoczesnie
nacisngé¢ na czas ok. 3 sekund. Po opuszczeniu wyswietlacz pokaze
parametry CP.

el 4 == na 3 sekundy
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Diagnostyka btedéw

3. Diagnostyka Komunikat btedu w przemiennikach KEB COMBIWERT pokaztywany
btedow jest na wyswietlaczu zawsze przy pomocy litery ,E.“i skrétu opisujgcego

rodzaj btedu. Komunikaty btedéw powodujg natychmiastowe wytgczenie
modulacji. Ponowne wtgczenie jest mozliwe dopiero po zresetowaniu.
Awarie przekazywane sg za pomoca litery ,A.“ i odpowiedniego
komunikatu. Reakcje na awarie mogg byc¢ rozne.
Ponizsza tabela opisuje skréty btedow i ich przyczyny.

wyswietiaczl COMBIVIS | wartos¢ | Znaczenie

Komunikaty pracy przemiennika

bbL Odwzbudzenie silnika 76 | Tranzystory do odwzbudzenia silnika zablokowane

bon zamkngé hamulec 85 | Sterowanie hamulcem (patrz rozdziat 6.9)

boFF zwolni¢ hamulec 86 | Sterowanie hamulcem (patrz rozdziat 6.9)

Cdd Odczyt danych napedu 82 | Komunikat wyswietlany jest podczas pomiaru rezysteciji
stojanu silnika.

dcb Hamowanie DC 75 | Silnik zostaje wychamowany przy pomocy pradu statego.

dLS Modulacja wytaczona po hamowaniu DC| 77 | Modulacja zostata wytagczona po zakoriczeniu hamowania
pradem statym (patrz rozdziat 6.9 “Hamulec DC”).

FAcc Przyspieszanie w prawo 64 | Naped przyspiesza wedtug nastawien w prawo.

Fcon Praca ze statymi obrotami w prawo 66 | Faza przyspieszania / zwalniania zostata zakoriczona,
nastgpita praca ze statymi obrotami / czestotliwoscig w prawo.

FdEc Zwalnianie w prawo 65 | Naped zwania wedfug nastawien w prawo.

HCL Granica prgdowa Hardware 80 | Komunikat zostaje wyswietlomy, gdy prad wyjsciowy dotart do
granicy fizyczne;.

LAS Zatrzymanie przyspieszania 72 | Komunikat zostaje wyswietlony, gdy warto$¢ wykozystalnosci
przemiennika podczas przyspieszania dotarta do nastawionej
granicy.

LdS Zatrzymanie zwalniania 73 | Komunikat zostaje wyswietlony, gdy warto$¢ wykozystalno$ci
przemiennika podczas zwalniania albo napiecie w obwodzie
posrednim dotarto do nastawionej granicy.

LS Naped zatrzymany 70 | Brak podanego kierunku, modulacia jest wytgczona.

nO_PU | Obwdd zasilajacy nei gotowy 13 | Obwdd zasilajgcy nie jest gotow lub nie jest rozpoznawany
przez sterowanie.

noP Brak pozwolenia na start 0 [ Pozwolenie na start (ST) nie jest wtgczone.

PA Aktywne pozycjonowanie 122 | Komunikat zostaje wyswietlony podczas pozycjonowania.
PLS Modulacja wytaczona po funkciji "Power-Off" 84 | Modulacja zostata wytaczona po zakoriczeniu funkcji "Power-
Off".

PnA Pozycja nie jest dostepna 123 | Podana pozycja jest przy aktualnym nastawieniu
niedostepna. Mozliwe jest zaprogramowanie, czy
pozysjonowanie ma by¢ zakonczone.

POFF | Aktywna funkcja "Power-Off" 78 | W zaleznosci od sposobu zaprogramowania (patrz rozdziat
6.9 funkcja "Power-Off") przemiennik po zakonczeniu funkgc;ji
"Power-Off" wykonuje automatyczny restart lub czeka na
reset.

POSI Pozycjonowanie 83 | Komunikat zostaje wyswietlony podczas aktywnej funkciji
pozycjonowania (F5-G).

rAcc Przyspieszanie w lewo 67 | Naped przyspiesza wedtug nastawien w lewo.
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Diagnostyka btedéw

Vys COMBIVIS wartosé [ ZNaczenie

rcon Praca ze statymi obrotami w lewo 69| Faza przyspieszania / zwalniania zostata zakonczona,
nastgpita praca ze statymi obrotami / czestotliwoscig w lewo.

rdEc Zwalnianie w lewo 68| Naped zwania wedtug nastawien w lewo.

rFP Gotow do pozycjonowania 121| Naped jest gotow do rozpoczecia procesu pozycjonowania.

SLL Dojscie do granicy pradowe;j 71| Komunikat zostaje wyswietlony, gdy podczas pracy ze stata
czestotliwoscig, naped dojdzie do nastawionej granicy
pradowe;j.

SrA Aktywna jazda referencyjna 81| Komunikat wyswietlany jest podczas jazdy referencyjnej.

SSF Odszukiwanie obrotéw 74| Funkcja wyszukiwania obrotéw jest aktywna. Przemiennik
szuka obrotéw zwalniajgcego silnika.

StOP Aktywna funkcja szybkiego zatrzymanial 79| Komunikat zostaje wy$wietlony, gdy uaktywniona zostaje
funkcja szybkiego zatrzymania jako reakcja na btad.

Komunikaty btedow

E. br Btad! Sterowanie hamulcem 56| Btad: moze wystapi¢ podczas wtgczonej funkcji sterowania
hamulcem mechanicznym (patrz 6.9.5), gdy
wykozystalnosé podczas startu jest ponizej nastawionego
poziomu (Pn.43) albo rozpoznany zostat brak fazy silnika.
wykozystalnosé jest za wysoka i dotarta do granicy fizycznej

E.buS | Btad! Watchdog 18| Nastawiony czas kontroli komunikacji (Watchdog) pomiedzy
operatorem i PC lub operatorem i przemiennikiem zostat
przekroczony.

E.Cdd | Btad! Obliczen napedu 60| WEystgpit btad podczas automatycznego pomiaru rezysteciji
stojany silnika.

E.co1 Btad! Encoder 1 przekroczenie wartosci| 54| Licznik kanatu encodera 1 dotart do nieznanej wartosci.

E.co2 | Btad! Encoder 2 przekroczenie wartosci| 55| Licznik kanatu encodera 2 dotart do nieznanej wartosci.

E.dOH [ Btad! Przegrzanie silnika 9| Wytacznik temperaturowy silnika lub PTC roztaczyt sygnat na
zaciskach T1/T2. Cofniecie btedu po E.ndOH, gdy PTC
uzyska ponownie warto$¢ normalng. Przyczyny:
opornik na zaciskach T1/T2 >1650 Ohm
przecigzenie silnika
przerwanie przewoddw do czujnika temperaturowego

E.dri Btad! przekaznika obwodu zasilajgcego| 51| Przekaznik napiecia obwodu zasilajacego nie wigczyt pomimo
wigczenia pozwolenia na start lub nie roztgczyt po zdigciu
pozwolenia na start.

E.EEP | Btad! EEPROM zepsuty 21| Po cofnieciu praca mozliwa dalej (bez zapisywania w
EEPROM)

E. EF [ Btad! Wejscie zewnetrzne 31| Wyskakuje, gdy wejscie cyfrowe zdefiniowane zostato jako
"btad zewnetrzny" i zostato wigczone.

E.EnC | Btad! Kabel encodera 32| Przerwany kabel enkodera lub resolvera

E.Hyb [ Btad! Interfejs enkodera 52| Otkryty zostat interfejs enkodera z nieznajomym
oznakowaniem.

E.HybC| Btad! Nowe oznakowanie enkodera 59| Oznakowanie enkodera zostato zmienione i musi w
parametrze ec.0 albo ec.10 zosta¢ zatwierdzone.

E.iEd Btad! Przetgczenie NPN/PNP 53| Btad podczas przetgczania NPN/PNP albo podczas pomiaru
Start/Stop.

E.Inl Btad! brak MFC 57| MFC nie zostat wtadowany.
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Wyswietlacz

COMBIVIS

Wartos¢

Znaczenie

E.LSF

Btfad! Uktad tadowania

15

Przekaznik uktadu tadowania nie ztgczyt. Pojawia sie krotko
podczas wianczania, musi jednak natychmiast samoczynnie
zostac zresetowane. W przypadku, gdy btad zostaje na
wyswietlaczu, moze to mie¢ nastepujace przyczyny:

zepsuty uktad tadowania

zte lub za niskie napiecie wejsciowe

wysokie straty w przewodach zasilajgcych

rezystor hamulcowy zle podtgczony lub zepsuty

zepsuty modut hamulcowy

E.ndOH

Temperatura silnika ponownie w normie

11

Czujnik temperaturowy silnika lub PTC na zaciskach T1/T2
znajduje sie¢ znowu w normalnym zakresie pracy. Btad moze
zostac zresetowany.

E.nOH

Temperatura elementu chtodzgcego ponownie w normie

36

Temperatura elementu chtodzacego przemiennik znajduje sie
w dopuszczalnym zakresie. Btgd moze zosta¢ zresetowany.

E.nOHI

Temperatura wewnetrzna ponownie w normie

Za wysoka temperatura wewnetrzna E.OHI opadfa o min.
3°C, btad moze zostac zresetowany

E.nOL

Przeciazenie usuniete

17

Przecigzenie zostato usunigte, licznik-OL osiggnat 0%; po
wystgpieniu btedu E.OL konieczne jest odczekanie fazy
chtodzenia. Komunikat pojawia sie po zakornczeniu fazy
chtodzenia. Btagd moze zosta¢ zresetowany. Przemiennik
musi podczas fazy chtodzenia pozostaé wtgczony.

E.nOL2

Przecigzenie w fazie zatrzymania usuniete

20

Faza chfodzenia zakonczona, btad moze zosta¢ zresetowany.

E.OC

Btad! Przepiecie

Wystepuje, gdy podany prad maks. zostanie przekroczony.
Przyczyny:
za krotki czas przyspieszania
za duze obcigzenie przy wytgczonej funkcji "zatrzymanie
przyspieszania" i wytgczonej granicy pradu dla pracy ze
statymi obrotami
zwarcie na wyjsciu
zwarcie z ziemig
za krotki czas zwalniania
za dtugi przewdd zasilajgcy silnik
EMC
hamulec-DC aktywny przy duzych mocach (patrz 6.9.3)

E. OH

Btad! Przegrzanie elementu chtodzacego

Temperatura elementu chtodzgcego jest za wysoka. Btad
mozliwy do zresetowania po E.nOH, przyczyny:
niewystarczajacy przeptyw powietrza przez element
chtodniczy (zabrudzenie)
zbyt wysoka temperatura otoczenia
zapchany wentylator

E.OH2

Btad! Funkcia ochrony silnika

30

Elektroniczny przekaznik ochraniajgcy silnik zostat
roztgczony.

E.OHI

Btad! Przegrzanie wewnetrzne

Temperatura wewnatrz przemiennika jest za wysoka. Btad
mozliwy do zresetowania po E.nOHI, gdy temperatura
wewnetrzna spanie o min. 3 °C
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wyswietlaczl COMBIVIS wartosé [ ZNaczenie

E. OL | Btad! Przecigzenie (Ixt) 16 | Bfad przecigzenia mozliwy do zresetowania, po E.nOL, gdy
Licznik-OL ponownie osiggnie 0%.

Pojawia sie, gdy nadmierne obcigzenie trwa dtuzej niz
dozwolony czas (patrz dane techn.). Przyczyny:
zte dostrojenie regulaciji
btad mechaniczny albo przecigzenie podczas aplikaciji
Zle dobrany przemiennik
Zle podtaczony silnik
uszkodzony enkoder

E.OL2 | Btad! Przeciazenie podczas postoju 19| Pojawia sie, gdy wartos¢ pradu trwatego przy
zachamowanym wirniku zostanie przekroczona (patrz dane
techniczne i wykresy przecigzen). Btad mozliwy do
zresetowania, po uptywie czasu chtodzenia po wyswietleniu
E.nOL2.

E. OP | Btad! Przepiecie 1| Napiecie w obwodzie posrednim jest za wysokie.

Pojawia sie, gdy napiecie w obwodzie posrednim wzrosnie
powyzej warto$ci dozwolonej. Przyczyny:

zte dostrojenie regulacji (przeregulowanie)

za wysokie napiecie wejsciowe

zakidcenia na wejsciu

za kroétki czas chamowania

uszkodzony lub za maty rezystor hamulcowy

E.OS Btad! Za wysokie obroty 58| Liczba obrotow znajduje sie poza wyznaczonymi granicami

E.PFC | Btad! PFC 33| Btgd w korekturze wspétczynnika mocy

E.PrF | Btad! Prawy tacznik koricowy 46| Naped dojechat do prawego facznika koricowego. Jako
reakcja zaprogramowany zostat “btad, restart po resecie”
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na bfedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

E.Prr Btad! Lewy tgcznik kohcowy 47| Naped dojechat do lewego tgcznika koricowego. Jako reakcja
zaprogramowany zostat “btad, restart po resecie” (patrz
rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”).

E. Pu Btad! Obwdd zasilania 12| Ogodlny btad obwodu zasilania (z.B. wentylator)

E.Puci | Btad! Niewazny rejestr obwodu zasilania 49| Podczas inicjalizacji obwéd zasilania nie zostat rozpoznany
lub rozpoznany jako niedozwolony.

E.Puch | Btad! Zmieniony obwdd zasilania 50| Rejestr obwodu zasilania zostat zmieniony; dla prawidtowego
obwodu zasilania btgd moze zosta¢ zresetowany po woisie w
parametrze SY.3. Gdy w parametrze SY.3 wyswietlony
parametr zostanie ponownie wpisany, zainstalowane na nowo
zostang jedynie parametry zwigzane z obwodem zasilania. W
przypadku wpisu jakiejkolwiek innej wartosci, zatadowane
zostang ustawienia fabryczne . W niektorych urzgdzeniach po
wpisie w Sy.3 konieczny jest Power-On-Reset.

E.PUCQ Btad! Komunikacja obwodu zasilania 22| Wartosé parametru nie zostata wpisana w obwodzie zasilania.
Odpowiedz obwodu zasilania <> OK

E.PUIN | Bfgd! Kodowanie obwodu zasilania 14| Btad: Wersje oprogramowania obwodu zasilania i karty

sterowania sg rézne. Btad nie moze byé zresetowany (jedynie
F5-G w obudowie B)
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E.SbuS

Btad! Synchronizacja komunikaciji

23

Komunikacja przy pomocy Sercos-bus jest niemozliwa. Jako
reakcja zaprogramowany zostat “btad, restart po resecie”
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

E.SEt

Btad! Wybor zestawu parametrow

39

Zanotowana zostata proba wyboru zablokowanego zestawu
parametréw. Jako reakcja zaprogramowany zostat “btad,
restart po resecie” (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na bfedy i
sygnaty ostrzegawcze”).

E.SLF

Btad! Prawy tgcznik koricowy Software

44

Prawy zaprogramowany tgcznik koricowy znajduje sie poza
wyznhaczonymi granicami. Jako reakcja zaprogramowany
zostat “btad, restart po resecie” (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja
na bfedy i sygnaty ostrzegawcze”).

E.SLr

Btad! Prawy tacznik koricowy Software

45

Lewy zaprogramowany tgcznik koncowy znajduje sie poza
wyznaczonymi granicami. Jako reakcja zaprogramowany
zostat “btad, restart po resecie” (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja
na bfedy i sygnaty ostrzegawcze”).

E. UP

Bfad! Podnapiecie

Za niskie napiecie w obwodzie posrednim.
Pojawia sig, gdy napiecie w obwodzie posrednim opadnie
ponizej dopuszczalnej wartosci. Przyczyny:
za niskie lub niestabilne napiecie zasilania
za niska moc przemiennika
straty napiecia z powodu ztego podtgczenia
napiecie zasilania z generatora / transformatora zatamuje
sie podczas gwattownych przyspieszen lub zwolnien
w F5-G w obudowie B btad E.UP zostaje réwniez
wyswietlony, gdy brakuje komunikacji pomiedzy obwodem
zasilania i kartg sterowania.
za maty faktor skokowy (Pn.56) (patrz 6.9.20)
gdy wejscie cyfrowe zaprogramowane zostato jako sygnat
btedu zewnetrznego E.UP (Pn.65).

E.UPh

Btad! Faza zasilania

Brak fazy napiecia zasilania (Ripple detect)

Komunikaty ostrzegawcze

A.buS

Ostrzezenie! Watchdog

93

Czas kontroli komunikacji (Watchdog) pomiedzy operatorem
a PC albo operatorem a przemiennikiem zostat uaktywniony.
Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

A.dOH

Ostrzezenie! Przegrzanie silnika

96

Temperatura silnika przekroczyta nastawiong granice
ostrzegawczg. Odliczanie wytgczenia zostanie uaktywnione.
Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty
ostrzegawcze”). Ostrzezenie moze zostaé zgenerowane
jedynie w jednym specjalnym obwodzie zasilania.

A EF

Ostrzezenie! Wejscie zewnetrzne

90

To ostrzezenie zostaje wywotane przez sygnat na wejsciu
zewnetrznym. Reakcja na takie ostrzezenie moze byc¢
zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na bfedy i
sygnaty ostrzegawcze”).

A.ndOH

Odwotanie ostrzezenia! Przegrzanie silnika

91

Temperatura silnika jest znowu ponizej nastawionej granicy
ostrzegawczej. Odliczanie wytaczenia zostato zatrzymane.
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A.nOH

Odwotanie ostrzezenia! Przegrzanie elementu chfodnichego

88

Temperatura elementu chtodniczego jest znowu ponirzej
nastawionej granicy.

A.nOHI

Odwotanie ostrzezenial! Przegrzanie wewnetrzne

92

Temperatura wewnatrz przemiennika spadfa ponizej granicy
ostrzegawczej.

A.nOL

Odwotanie ostrzezenia! Przecigzenie

98

Licznik przecigzenia (licznik-OL) dotart do wartosci 0%,
ostrzezenie “przecigzenie" moze zostac zresetowane.

A.nOL2

Odwotanie ostrzezenia! Przecigzenie w fazie zatrzymania

101

Czas chtodzenia po “ostrzezenie! Przecigzenie w fazie
postoju” zostat zakoriczony. Komunikat ostrzezenia moze
zostaé zresetowany.

A.OH

Ostrzezenie! Przegrzanie elementu chfodniczego

89

Mozliwe jest nastawienie granicy, ktérej przekroczenie
wywotuje ten komunikat. Dodatkowo mozliwe jest
zaprogramowanie reakcji na takie ostrzezenie (patrz rozdziat
6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”).

A.OH2

Ostrzezenie! Funkcja ochrony silnika

97

Funkcja elektronicznej ochrony silnika zostata uaktywniona.
Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na bfedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

A.OHI

Ostrzezenie! Przegrzanie wewnatrz

87

Temperatura wewnatrz przemiennika przekracza dozwolong
granice. Odliczanie wytgczenia zostato uaktywnione.
Zaprogramowana reakcja na to ostrzezenie zostanie
uaktywniona (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

A.OL

Ostrzezenie! Przecigzenie

99

Mozliwy do zaprogramowania jest przedziot licznika
przecigzenia pomiedzy 0 i 100%, po ktérego przekroczeniu
wyswietlone zostanie to ostrzezenie. Reakcja na takie
ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7
“Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”).

A.OL2

Ostrzezenie! Przecigzenie w fazie postoju

100

To ostrzezenie zostaje wyswietlone, gdy wartos¢ pragdu
trwatego w fazie postoju zostanie przekroczona (patrz dane
techniczne i charakterystyki przecigzenia). Reakcja na takie
ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7
“Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”). Ostrzezenie
mozna zresetowaé dopiero po zakoriczeniu czasu chfodzenia
i wyswietleniu sie komunikatu A.nOL2.

A.PrF

Ostrzezenie! Prawy fgcznik koricowy

94

Naped dojechat do prawego fgcznika koricowego. Reakcja na
takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat
6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”).

A.Prr

Ostrzezenie! Lewy tgcznik koncowy

95

Naped dojechat do lewego tgcznika koricowego. Reakcja na
takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat
6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty ostrzegawcze”).

A.SbuS

Ostrzezenie! Synchronizacja komunikacji

103

Synchronizacja poprzez Sercos-Bus nie jest mozliwa.
Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana
(patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i sygnaty
ostrzegawcze”).

A.SEt

Ostrzezenie! Wybdr zestawu parametrow

102

Zanotowana zostata proba wyboru zablokowanego zestawu
parametréw. Reakcja na takie ostrzezenie moze byé
zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i
sygnaty ostrzegawcze”).
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A.SLF

Ostrzezenie! Prawy tacznik koricowy Software

104

Prawy zaprogramowany fgcznik koricowy znajduje sie poza

wyznaczonymi granicami. Reakcja na takie ostrzezenie moze

by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy
sygnaty ostrzegawcze”).

A.SLr

Ostrzezenie! Lewy tgcznik koncowy software

105

Lewy zaprogramowany tgcznik koncowy znajduje sie poza

wyznaczonymi granicami. Reakcja na takie ostrzezenie moze

by¢ zaprogramowana (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy
sygnaty ostrzegawcze”).
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___%(_________________________________________________________

Wyswietlacz| Parametr Zakres ustawien Rozdzielczosd Ustawienia klienta
CP.0 |Wprowadzenie hasta 0...9999 1 -
CP. 1 Czestotliwos¢ rzeczywista — 0,0125 Hz |-
CP. 2 Czestotliwosé zadana — 0,0125Hz |-
CP. 3 |Status przemiennika - - -
CP.4 Prad pozorny - 0,1A -
CP.5 Prad pozorny/wartos¢ szczytowa |— 0,1A —
CP.6 |Wykorzystalnos¢ — 1% —
CP.7 Napiecie obwodu posredniego - 1V -
CP. 8 Napiecie obw. poér./wartos¢ szczytowa | — 1V -
CP.9 Napiecie wyjsciowe - 1V -
CP.10 |Czestotliwo$¢é minimalna 0...400 Hz 0,0125 Hz
CP.11  |Czestotliwo$é maksymalna 0...400 Hz 0,0125 Hz
CP.12 |Czas przyspieszania 0,00...300,00 s 0,01s

CP.13 |Czas zwalniania (-0,01 = CP.12) |-0,01...300,00 s 0,01s

CP.14 |Czas charakterystyki typu S 0,00 (off)...5,00 s 0,01s

CP.15 |Boost 0,0...25,5% 0,1 %

CP.16 |Czestotliwo$¢ znamionowa 0...400 Hz 0,0125 Hz
CP.17 " | Stabilizacja napiecia 1...650 V (off) 1V

CP.18 " | Czestotliwosé taktu tranzystorow | 2/4/8/12/16kHz ? -

CP.19 |Czestotliwo$¢ stata 1 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.20 |Czestotliwos¢ stata 2 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.21 |Czestotliwos¢ stata 3 -400...400 Hz 0,0125 Hz
CP.22 Y |Hamowanie DC / wybér 0...9 1

CP.23 |Hamowanie DC/ Czas 0,00...100,00 s 0,01s

CP.24 |Max. prad przyspieszania 0...200 % 1%

CP.25 |Max. prad staty 0...200 % (off) 1%

CP.26 " | Odszukiwanie obrotéw / warunek |0...15 1

CP.27 |Szybkie zatrzymanie / czas 0,00...300,00 s 0,01s

CP.28 |Reakcja na nadmierng temp. zew.|0...7 1

CP.29 V [Wyjscie analogowe 1 / funkcja 0...12 (0...21) 1

CP.30 |Wyjscie analogowe 1/ wzmocnienie |-20,00...20,00 0,01

CP.31 " |Wyjscie przekaznikowe 1 / funkcja| 0...78 1

CP.32 " [Wyjscie przekaznikowe 2 / funkcja| 0...78 1

CP.33 |przekaznikowe 2 / poziom -30000,00...30000,00/0,01

CP.34 " | Zrédto kierunku obrotéw 0...9 1

CP.35 " |Wejscie anal. wartosci zad. AN1 | 0...2 1

CP.36 |Histereza punktu zerowego dla AN1 |-10,0...10,0 % 0,1 %

1)

Parametry zatwierdzane klawiszem
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Przed rozestaniem, wszystkie produkty przechodzg wielokrotne kontrole jakosci i
funkcjonalnosci w celu wyeliminowania wszelkich wad. Przy zastosowaniu sie do
opisanych wskazowek, ryzyko awarii jest znikome. Jezeli jednak mimo tego znalaztby
sie powod do reklamacji, prosimy odestac¢ do nas urzgdzenie z numerem faktury, datg
dostawy, przyczynag awariii warunkamipracy. Za awarie spowodowane niewtasciwym
uzytkowaniem, magazynowaniem lub innymi podobnymi przyczynami, nie
odpowiadamy. Prospekty, katalogi i oferty zawierajg wytgcznie wiadomosci
informacyjne. Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian technologicznych
bez zadnych wynikajgcych z tego tytutu zobowigzan. Wszystkie prawa zastrzezone.
Jakakolwiek préba nielegalnego drukowania, powielania lub fotomechanicznej
reprodukcji nawet urywkow, jest bez pisemnego zezwolenia firmy KEB surowo
zabroniona.
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