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Ta instrukcja obstugi opisuje obwdd sterujacy serii KEB COMBIVERT F5 - Serie. Jest wazna
wytgcznie w potagczeniu z instrukcjg obstugi czes¢ 1 i 2. Wszystkie te instrukcje muszg byc¢
dostepna dla kazdego uzytkownika. Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac, uzytkownik musi
zapoznac sie z urzadzeniem. Szczegdlnie wazne jest zapoznanie sie i przestrzeganie opisanych
w czesci wskazan ostrzegawczych i bezpieczenstwa. Uzyte w tej czesci instrukcji oznakowania
maja nastepujace znaczenie:

Uwaga, Informacija
A koniecznie Pomoc
Wskazéwka
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Zagadnienia ogolne

PL-4

Zagadnienia ogdlne

Urzadzenia przetwarzajgce KEB COMBIVERT F5-MULTI prad elektryczny sa przystosowane i zaprojektowane
do wspotpracy z maszynami i instalacjami elektrycznymi. Przemiennik czestotliwosci stuzy wytgcznie do bezsto-
pniowej regulacji obrotow silnikéw indukcyjnych. Praca innych urzadzen elektrycznych jest zabroniona i moze
doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

Aby w regulatorach KEB COMBIVERT F5-MULTI mimo szerokiej gamy mozliwosci programowania, umozliwic¢
tatwos¢ obstugi i pierwszego podtaczenia, utworzona zostata specjalna uproszczona ptaszczyzna programowa-
nia w ktorej zawarte sg najwazniejsze parametry regulatora KEB. W przypadku gdy, dobrane przez KEB parame-
try w uproszczonej ptaszczyznie programowania, okazg sie niewystarczajgce do realizacji zadania, mozliwe jest
otrzymanie od KEB opisu wszystkich parametrow danego regulatora.



Montaz i podiaczenie

2.
2.1

Montaz i podtaczenie

Przeglad

2.1.1 ObudowaD -E

21.2

Opcjonalny operator
z wejsciem Sub-D, 9-pol.
Interfejs programowania

X2A
listwa zaciskowa
wejscie przewoddéw sterowniczych

X3B
wtyczka 9-pol. Sub-D
OPTCJA

X3A
wtyczka 15-pol. Sub-D
Ztacze enkodera przyrostowego

Od obudowy G

Opcjonalny operator
z wejsciem Sub-D, 9-pol.
Interfejs programowania

X3A
wtyczka 15-pol. Sub-D
Ztgcze enkodera przyrostowego

X3B
wtyczka 9-pol. Sub-D
OPTCJA

X2A
listwa zaciskowa
wejscie przewoddéw sterowniczych

szerokosci wtyczek X3A i X3B

Prosimy przestrzega¢ max.
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Montaz i podiaczenie

2.2 Karta sterujgca M
2.2.1 Opis zaciskow kar-
ty sterujacej X2A

ULTI

X2A

12 3 456 7 89

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

24 25 26 27 28 29

i o ] ] o o

i o o o o ] o]

b o ] o

PIN | Funkcja | Nazwa |Opis
Wejscia analogowe
e e
oo R — 0..£10 VDC A 0...£CP.22 o
- Wejscie analogowej Rozdzielczos¢ 12 Bit
2 . : AN1-
warto$ci zadanej 1 Czas odczytu 1ms
3 |+ Wejscie analogowe 2 | AN2+ A o
4 |- Wejscie analogowe 2 AN1- 0..£10 VDC *0...£100 %
Wyjscia analogowe 5mA;Ri=100Q
. Wykaz obrotow silnika Rozdzielczo$¢ 12 Bit
5 |Wyjscie analogowe 1| ANOUTT | 4~ . 1 \pc A 0. +3000 min Czestotliwosé PWM 3,4 kHz
o Wykaz pradu pozornego Czestotliwos¢ graniczna
6 |Wyjscie analogowe 2 | ANOUT2 0. 10VDC A0 2xIN filtra 1. rzad 178 Hz
Zasilania
7 |Wyjscie +10 V CRF |Napiecie referencyjne dla ustawienia wartosci|+10VDC +5% / max. 4 mA
potencjometru
g Masa analogowa COM |Masa dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych
Wejscia cyfrowe
10 | Obroty state 1 11 [1+12 = Obroty state 3 (standard: 0 1/min)
11 | Obroty state 2 2 \r/]vaejsma wytgczone = analogowa wartos¢ zada-
12 | Btad zewnetrzny 13 Wejscie dla podania btedu zewnetrznego "
13 |- 14 W CP-Mode bez funkcji 13...30VDC 0% ze
14 tacznik konhcowy kie- F stabilizacg
runku w przéd tacznik korcowy" Ri=2,1kQ
tacznik koncowy kie- A y Czas odczytu 1ms
15 R
runku w tyt
Wyzwalacz sterowania/ Moduty zasilania zostajg wtgczone;
16 ST ) !
Reset resetowanie btedu podczas otwarcia
17 |Reset RST |Reset; mozliwy tylko po wystgpieniu btedu
Wyjscia tranzystorowe
18 | Obroty state 01 Wyjscie tranzystorowe przetgcza gdy wartos¢ rzeczywista = wartos$¢ zadana
19 | Signat gotowosci 02 Wyjscie tranzystorowe przetgcza, do momentu wystgpienia btedu
Zasilania
20 |Wyjscie 24 V Uout | Wyjscie ok. 24V (max. 100mA)
21 | Wejscie 20...30V Uin Wejscie napiecie dla zasilania zewnetrznego
;g Masa cyfrowa oV Potencjat dla wejsc¢/wyjs¢ cyfrowych
Wyjscia przekaznikowe
24 |NO 1 RLA
55 [NC 1 RLB Przekaznik btedu (standard);
26 | Przetaczenie 1 RLC Funkcja moze by¢ zmiana przy pomocy CP.33 | maksymalnie
30vVDC
27 |[NO 2 FLA . .
Sygnat "praca" (standard); 0,01...1A
28 INC 2 FLB Funkcja moze byé zmiana przy pomocy CP.34
29 | Przetaczenie 2 FLC ) y przy p y P
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Montaz i podigczenie E

2.2.2 Podtaczenie sterownika
W celu zapobiegniecia btednych funkcji na wejsciach sterujacych spowodowanych zaktéceniami w sieci zasila-
nia nalezy przestrzega¢ nastepujgce wytyczne:
o uzywac ekranowanych/skreconych przewodow
A o ekran jednostronnie uziemic, po stronie przemiennika
o kable sterujgce i zasilajgce utozy¢é oddzielnie (odstep ok.10...20 cm); Krzyzowanie tych kabli pod
EMC katem prostym

2.2.3 Wejscia cyfrowe

Uzycie wewnetrznego zasilania

X2A |10]|11]|12|13|14|15(16(17 L 20|21(22)23
.|'.'.'.'.|'.'.'.'.i.'.'.'.'l'.'.'.'.|'.'.'.'.}.'.'.'.i'.'.'.'l'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.

((L(((((

Uzycie zewnetrznego zasilania

X2A [10[1 ::: 23 ﬁ
13...30VDC +0% ze ITfIiipoinyTiidiiiipIiipainTiiiiiiiiiiiocs
stabilizacg )
Ri = 2,1kQ +

20...30vVDC

2.2.4 Wejscia analogowe
Niepodtaczone wejscia podtgczy¢ do masy analogowej, aby wykluczy¢ wahania warto$ci zadanej!
Analogowa wartos¢ zadana w trybie regulacji obrotow (CP.10 = 4):

zewnetrznie wewnetrznie
Ri = 55 kQ
x2A|1|2|3|4|5|6|7|8|9| X2A|1|2|3|4|5|6|7|8|9|

R=3..10kQ

Analogowa warto$¢ zadana w trybie regulacji momentu (CP.10 = 5), zrudio wartosci zadanej CP.28 = 1:

Ri = 55 kQ
X2A|1|2|3|4|5|6|7|8|9|

=
0..+10 VDC

*)  Przewdd wyréwnujacy potencjat podtaczyé, w wypadku réznicy potencjatu pomiedzy przewoda-
mi sterujgcymi > 30 V. Wewnetrzna rezystecja redukuje sie w takich przypadkach do 30 kQ.
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Montaz i podiaczenie

2.2.5 Wejscie napiecia / zasilanie z zewnatrz

Zasilanie karty sterujacej poprzez zewnetrzne zrodto napiecia utrzymuje uktad sterowania w stanie roboczym
nawed po wylgczeniu zasilania przemiennika. Aby podczas zewnetrznego zasilania zapobiec nieokreslonym sy-
tuacjom zawsze jako pierwsze wtanczac zasilanie, potem przemiennik.

X2A |[10(11 17118|19|20|21(22]23 ﬁ

.............................................

20...30V +0% / 1ADC
ze stabilizacqg

2.2.6 Wyijscia cyfrowe

x2A [10 23 ﬁ

max. 50mADC
w sumie dla obydwu wyjs¢

2.2.7 Wyijscia przekaznikowe

W przypadkuobcigzeniaimpedancyjnego nawyjsciach przekaznika, nalezy zapewni¢ okablowanie zabezpieczajgce
(np. dioda wolnego kota, patrz czes¢ )!

[ [
X2A |24 [25(26]27]28|29]

max. 30 VDC/0,01...1 A

2.2.8 Wyijscia analogowe

0...+10 VDC
max. 5 mA

2.2.9 Wyijscie napiecia
Wyjscie napiecia stuzy do sterowania wejs¢ cyfrowych, jak i zasilania zewnetrznych elementéw sterujgcych. Mak-
symalny prad wyjsciowy wynoszacy 100 mA nie moze by¢ przekroczony.

X2A |10 ___|18[19]20]|21]22]23 f

ca. 24VDC / max. 100 mA
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Montaz i podigczenie

KEB

2.3 Operator

Do lokalnego lub zewnetrznego (opcja: kabel 00.F5.0C0-1xxx) programowania przemiennikdw czestotliwosci
KEB COMBIVERT F5 konieczny jest operator. Aby unikng¢ awarii, przed natozeniem lub $ciggnieciem operatora,
przemiennik musi znajdowac¢ sie w statusie nOP (Wejscie ST = off). Podczas uruchamiania przemiennika, start
nastepuje z ostatnio zapisanymi warto$ciami parametréw lub nastawieniem fabrycznym.

X6C

S 00 e S
9 8 7 6

RS 232 kabel

Nr. artykutu
00.58.025-001D
Dtugo$c¢ kabla 3m

Digital-operator (nr. artykutu 00.F5.060-1000)

Interface-operator (nr. artykutu 00.F5.060-2000)

5-iocyfrowy wyswietlacz LED

kontrola pracy/btedu
praca normalna "LED swieci"
btad "LED miga"

kontrola portu szeregowego
praca z magistralg "LED Swieci"

Klawiatura o podwojnej funkcji

X6B HSP5 zitagcze diagnostyczne
podtgczania komputera PC)

(do

X6C RS232/RS485

I ]
COMBIVERT
X6C X6D

Szeregowa ftransmisja danych do RS232/485 przy uzyciu portu szeregowego
wbudowanego w operatorze. Bezposrednie podigczenie PC do przemiennika jest
mozliwe jedynie przy pomocy specjalnego kabla (nr. atrykutu 00.F5.0C0-0001) w
innam przypadku moze spowodowac zniszczenie interfejsu PC!

PIN | RS485| Sygnat |Znaczenie
1 - - zarezerwowany
2 - TxD Sygnat nadajnika RS232
3 - RxD Sygnat odbiornika RS232
4 A’ RxD-A |Sygnat odbiornika A RS485
5 B’ RxD-B | Sygnat odbiornika B RS485
6 - VP Napiecie zasilania +5V (Imax=10mA)
7 C/C DGND |Referencyjna potencjat danych
8 A TxD-A |Sygnat nadajnika A RS485
9 B TxD-B | Sygnat nadajnika B RS485

9-io otworowa SUB-D wtyczka

9-io pinowa SUB-D wtyczka

2

Operator

K

Obudowa (PE)

7
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Obstuga urzadzenia

3. Obstuga urzadzenia

3.1  Klawiatura
Po wigczaniu KEB COMBIVERT F5, wyswietlona zostaje warto$¢ parametru CP.1 (zmiana funkgji klawiatury:

patrz "Drivemode").

Klawiszem funkcyjnam (FUNC) przetanczamy pomiedzy

numerem parametru a jego wartoscia.

Przy pomocy klawiszy do gory (A) i w doét (V) wybiera-
my numer parametru a w przypadku parametrow zmie-

nialnych zmieniamy rowniez ich wartosé.

1707107 | EUNe. ] ]
LOL() ()t |speep L. (
ri (2 | R |
Lol (O L. C
A STOP A STOP
START v START \ 4

Zasadniczo, zmiana wartosci parametru jest natychmiast akceptowane i zapamietywana. Jednak dla niektorych
parametréw taka automatyczna akceptacja byta by nerozwazna. Takimi parametrami sa: (CP.28, CP.32, CP.33,
CP.34), zmiana tych parametrow zostaje zaakceptowana i zapamietana po nacisnieciu klawisza ENTER.

W przypadku awarii podczas pracy, na wyswietlaczu pojawia sie komunikat z rodzajem btedu. Przy pomocy kla-
wisza ENTER resetujemy komunikat btedu.

PL-10
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I )9 |ENIER | R |
L. L F/R L.

Przy pomocy klawisza ENTER resetujemy komunikat btedu jedynie z wyswietlacza. W parametrze
status pracy przemiennika (CP.3) btad jest nadal wyswietlany. Aby catkowicie usung¢ btad, nalezy
najpierw usung¢ przyczyne btedu i zresetowac lub wytgczy¢ i ponownie wtgczy¢ przemiennik.



Opis parametrow

L=

3.2 Opis parametrow

Parametry Zakres ustawien Rozdzielczos¢ |Standard A
CP.00 |Wprowadzanie hasta 0...9999 1 —

CP.01 | Obroty rzeczywiste enkodera 1 — 0,125 obr./min |-

CP.02 |Wyswietlenie warto$ci zadanej - 0,125 obr./min |-

CP.03 |Status przemiennika — 1 —

CP.04 |Prad pozorny — 0,1A —

CP.05 |Wart. szczyt. pradu pozornego — 0,1A —

CP.06 |Moment rzeczywisty — 0,01 Nm —

CP.07 |Napiecie w obwodzie posrednim — 1V —

CP.08 |Napiecie w obw. posr., wart. szczytowa — 1V —

CP.09 |[Napiecie na wyjsciu — 1V —

CP.10 |Konfiguracja regulatora obrotéw 0 (off)...5 1 0 (off)

CP.11  |DASM, znam. predkos$c¢ obr. 0...640000br./min 10br./min LTK?2

CP. 12 |DASM, czestotliwo$¢ znam. 0,0...1600,0 Hz 0,1 Hz LTK?2

CP. 13 |DASM, prad znamionowy 0,0...710,0 A 0,1A LTK?2

CP.14 |DASM, napiecie znamionowe 120...500 V 1V LTK?

CP. 15 |DASM, cos(phi) 0,50...1,00 0,01 LTK?

CP. 16 |Moc znam. DASM 0,35...400,00 kW 0,01 kW LTK?

CP.17 |Dopasowanie silnika 0...2 1 0

CP.18 |Boost 0,0...255% 0,1 % 2%

CP. 19 |Czestotliwo$¢ skrajna 0...400Hz 0,0125 Hz 50 Hz

CP.20 |Liczba kresek enkodera 1 1...16383 Ink. 1 Ink. 2500 Ink.

CP.21 | Odwrdcenie kier. obrotéw, enkoder 1 0...19 1 0 X
CP.22 | Obroty maksymalne 0...40000br./min 0,125 0br./min 2100 obr./min
CP.23 |Warto$¢ stata 1 +4000 obr./min 0,125 0br./min 100 obr./min
CP.24 |Wartosc¢ stata 2 +4000 obr./min 0,125 0br./min -1000br./min
CP.25 |Czas przyspieszania 0,00...300,00s 0,01s 5,00s

CP.26 | Czas zwalniania -0,01...300,00 s 0,01s 5,00 s

CP. 27 |Czas charakterystyki typu S 0,00 (off)...5,00s 0,01s 0,00 s (off)
CP.28 |Moment zadany / Zzrodto 0...5 1 2 X
CP.29 |Moment zadany/wartos$¢ absolutna +10000,00 0,01 Nm LTK?

CP.30 [Wartosé KP 0...32767 1 300

CP.31 [Warto$é Kl 0...32767 1 100

CP.32 | Czestotliwo$¢ przetgczania 2/4/8/12/16 kHz — -2 X
CP.33 |Wyjscie analogowe 1/funkcja 0...75 1 4 X
CP.34 | Wyijscie analogowe 2 /funkcja 0...75 1 2 X
CP.35 |Reakcja na btad tacznika krancowego 0...6 1 6

CP.36 |Reakcja na btad z zewnatrz 0...6 1 0

2)

w zaleznosci od obwodu zasilajgcego albo wielkosci urzadzenia (patrz 3.3 ,Standardowe dane silnika“)

=1:1.

Z powodu pomiarowych i obliczeniowych doktadnos$ci nalezy uwzgledni¢ tolerancje wskazan pradu i
momentu jak réwniez pozioméw przetanczania. Podane tolerancje (patrz opisy parametréw) odnoszg
sie do odpowiednich wartosci maksymalnych przy nastepujacym stosunku: KEB COMBIVERT : silnik

W zaleznosci od danych podanych przez producenta silnika mozliwe sg wieksze tolerancje w
wykazie momentu spowodowane rozproszeniem typu silnikéw oraz dryfem temperatury.
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Opis parametrow

3.2.1 Wprowadzanie hasta

CP.00 Wprowadzanie hasta

Fabrycznie przemiennik czestotliwosci nie jest zabezpieczony hastem, co oznacza, ze wszystkie parametry zmi-
enialne moga by¢ przeprogramowane. Po zaprogramowaniu przemiennika, urzadzenie moze by¢ zabezpiec-
zona przed niepowotanym dostepem (hasta: patrz przdostatnia strona). Ustawiony hastem tryb pracy zostaje
zapamietany.

e —— -

| ENTER — H

i | Password N = :

| A i

Blokada parametréw CP I = 6 i

o l 0 A% |

LI—. LS~ o i

S i

T e T Tl = E— B

| Password|{OmIL F'_ o |

I

I A |

Zwolnienie blokady parametréow CP | A |
A

'l | o o _|v I

,- U ,-' FUNC ,- ! — U ,-' |

. i

3.2.2 Wskazania robocze wyswietlacza
Nastepujgce parametry stuzg do kontroli przemiennika czestotliwosci podczas jego pracy.

CP.01 Obroty rzeczywiste enkodera 1

Zakres wartosci | Opis
0...240000br./min | WysSwietlacz aktualnych obrotéw silnika (kanat enkodera 1). Ze wzgledéw kontrolnych
wyswietlone zostajg réwniez obroty zadane, gdy wyzwalacz sterowanie "ST" lub kierunek
obrotéw jest nie wigczony. Pole magnetyczne z orientacjg w lewo (w tyl) oznaczone
zostaje poprzez wartoscig ujemng. Warunkiem wyswietlania prawidtowej wartosci jest
prawidtowe podigczenie fazowe silnika, a takze wlasciwe ustawienie liczby kresek enko-
dera (CP.20), oraz kierunku obrotéw (CP.21).

CP.02 Wyswietlenie wartosci zadanej

Zakres wartosci | Opis
0...240000br./min |Wykaz aktualnych obrotow zadanych. Ze wzgledoéw kontrolnych wyswietlone zostajg
réwniez obroty zadane, gdy wyzwalacz sterowanie "ST" lub kierunek obrotéw jest nie
wiaczony. W przypadku, gdy kierunek nie jest zadany, wyswietlany zostaje kierunek w
prawo (w przéd).

CP.03 Status przemiennika

Wyswietlacz pokazuje aktualny stan pracy przemiennika. Mozliwe wykazy i ich znaczenia:

,no Operation“ wyzwalacz sterowania nie jest wiaczony; modulacja wylgczona; napiecie na
wyjsciu=0V; naped nie jest sterowany.

.Low Speed“ brak kierunku obrotéw; modulacja wytagczona; napiecie na wyjsciu=0V; naped nie
jest sterowany.

"Forward Acceleration" naped przyspiesza z kierunkiem obrotéw w przod.

~,
~'

dalej na nastepnej stronie

PL-12



Opis parametrow

L=

"Forwa

S~~~
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L
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rd Deceleration" naped zwalnia z kierunkiem obrotéw w przéd.

-
i
-
|
~
]
M

"Reverse Acceleration" naped przyspiesza z kierunkiem obrotéw w tyt.

-~
[
o~
Il
1™~
LN
n

"Reverse Deceleration" naped zwalnia z kierunkiem obrotow w tyt.

"Forwa

|

i~

[
et
0
by
-

rd Constant" naped pracuje ze statg przedkoscia, kierunek obrotéw w przéd.

1
M

-
0
2

"Reverse Constant" naped pracuje ze statg przedkoscia, kierunek obrotow w tyt.

Inne komunikaty opisane sg w parametrach przez ktére sg wywotywane (patrz rozdziat 4 ,Diagnostyka btedow®).

CP.04 Prad pozorny

Zakres wartosci

Opis

0...+6553,5A

Wyswietlacz aktualnego pradu pozornego w amperach.

CP.05 Wartos¢ szczytowa pradu pozornego

Zakres wartosci

Opis

0...+6553,5A

CP.5 umozliwia odczyt maksymalnego pradu pozornego. W tym celu najwyzsza wartosé
parametru CP.4 zostaje zapisana w CP.5. Pamie¢ wartosci szczytowej moze by¢ wyc-
zyszczona poprzez nacisniecie klawiszy UP, DOWN lub ENTER, jak réwniez przez BUS
poprzez zapisanie jakiejkolwiek wartosci na adres parametru CP.5. Wylgczenie przemi-
ennika prowadzi réwniez do wyczyszczenia tej pamieci.

CP.06 Moment rzeczywisty

Zakres wartosci

Opis

0,0...£10000,00Nm

Wyswietlona warto$¢ odpowiada aktualnemu momentowi silnika w Nm. Warto$¢ zostaje
obliczona z wartosci pradu czynnego. Ze wzgledu na odchylenia wtasciwosci poszc-
zegoblnych egzemplarzy i powolne zmiany temperatury silnikéw w podstawowym zakresie
predkosci obrotowych mozliwe sg tolerancje nawet do 30% (patrz wskazéwka w rozdziale
3.2).

Podstawowym warunkiem wykazu momentu jest wpisanie danych technicznych silnika
(CP.11...CP.16). Sg realne dane techniczne silnika mocno odmienne od danych na tab-
liczce znam., mozliwa jest optymalizacja poprzez wpis realnych danych wedtug zacho-
wania podczas pracy. Do uruchomienia wystarczajgce jest wpisanie danych z tabliczki
znamionowej silnika.

CP.07 Napiecie obwodu posredniego

wyswietlanie

0...1000V

Opis
W?/éwietlacz aktualnego napiecia w obwodzie posrednim w woltach. Typowe wartosci to:
Klasa Normalna praca Przepiecie (E.OP) Niedobor napiecia
napiecia (E.UP)
230V 300...330VvDC ok. 400V DC ok. 216V DC
400V 530...620VDC ok. 800V DC ok. 240V DC

CP.08 Wart. szczytowa napiecia w obw. posrednim

wyswietlanie

Opis

0...1000V

CP.8 pozwala na ustalenie krotkotrwatych skokéw napiecia podczas pracy przemiennika.
W tym celu najwyzsza warto$¢ parametru CP.7 zostaje zapisana w CP.8. Pamie¢ wartosci
szczytowej moze by¢ wyczyszczona poprzez nacisniecie klawiszy UP, DOWN lub EN-
TER, jak réwniez przez BUS poprzez zapisanie jakiejkolwiek wartosci na adres paramet-
ru CP.8. Wytaczenie przemiennika prowadzi réwniez do wyczyszczenia tej pamieci.
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CP.09 Napiecie wyjsciowe

Zakres wartosci | Opis
0...778V Wyswietlacz aktualnego napiecia wyjsciowego w woltach.

3.2.3 Podstawowe ustawienie napedu
Nastepujgce parametry opisujg podstawowe dane operacyjne napedu. Parametry te muszg zosta¢ dospasowane
przed pierwszym uruchomieniem. (patrz rozdziat 5 ,Pierwsze uruchomienie”). Dane te powinny by¢ w kazdym
przypadku sprawdzone lub dostosowane do aplikacji.

CP.10 Konfiguracja regulatora obrotow

Hasta Okreslony | Funkcja Opis
0 X wylgczona (trybie pracy regulowanej)
1 - zarezerwowany -
2 - zarezerwowany -
3 wytgczona (trybie pracy regulowanej)
4 Regulacja obrotow (praca ze sprzezeniem |W tym parametrze wybrane zostaje
zwrotnym) podstawowe zastosowanie regulatora
5 Regulacja momentu obrotowego (praca ze |obrotow.
sprzezeniem zwrotnym)
6 Regulacja momentu obrotowego/obrotow
(praca ze sprzezeniem zwrotnym)
7...127 wytgczona (trybie pracy regulowanej)

CP.11 DASM, znam. predkos¢ obr.

Zakres wartosci | Okreslony | Opis
0...640000br./min | patrz 3.3 | Ustawienie znamionowej predkosci obrotowejzgodnie z tabliczkg znamionowa.
Ustawienie fabryczne uzaleznione jest od wielkosci urzadzenia (patrz rozdz.
3.3 ,Dane zalezne od wielkosci urzadzenia®).

CP.12 DASM, czestotliwos¢ znam.

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0,0...1600,0Hz patrz 3.3 |Ustawienie czestotliwosci znamionowej silnika zgodnie =z tabliczkg
znamionowa. Ustawienie fabryczne uzaleznione jest od wielkosci urzadzenia
(patrz rozdz. 3.3 ,Dane zalezne od wielkos$ci urzadzenia®).

CP.13 DASM, prad znamionowy

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0,0...710,0A patrz 3.3 | Ustawienie znamionowego pradu silnika zgodnie z tabliczkg znamionowsq i
typem potaczenia (Y / A). Ustawienie fabryczne uzaleznione jest od wielkosci
urzadzenia (patrz rozdz. 3.3 ,Dane zalezne od wielkos$ci urzgdzenia®).

CP.14 DASM, napiecie znamionowe

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

120...500V patrz 3.3 | Ustawienie znamionowego pradu silnika zgodnie z tabliczkg znamionowg i
typem potaczenia (Y / A). Ustawienie fabryczne uzaleznione jest od wielkosci
urzadzenia (patrz rozdz. 3.3 ,Dane zalezne od wielkosci urzgdzenia®).
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CP.15 DASM, cos(phi)

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0,50...1,00 patrz 3.3 |Ustawienie cos(fi) silnika zgodnie z tabliczkg znamionowg. Ustawienie fa-
bryczne uzaleznione jest od wielkosci urzadzenia (patrz rozdz. 3.3 ,Dane
zalezne od wielkosci urzadzenia®).

CP.16 Moc znam. DASM

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0,35...400kW patrz 3.3 |Ustawienie mocy znamionowe;j silnika zgodnie z tabliczkg znamionowag. Us-
tawienie fabryczne uzaleznione jest od wielko$ci urzadzenia (patrz rozdz. 3.3
,Dane zalezne od wielkosci urzadzenia®).

CP.17 Dopasowanie silnika

Przemiennik czestotliwosci jest fabrycznie przystosowany do obstugi silnikdw réznej wielkosci (patrz 3.3 ,Dane
zalezne od wielkosci urzadzenia®“). W przypadku zmian w parametrach silnika (CP.11...CP.16), konieczna jest ak-
tywacja parametru CP.17. Powoduje to nowe nastawienie regulatora pradu, obliczenie charakterystyki momentu
i jej ograniczenia. Granica momentu zostaje nastawiona na maksymalnie mozliwg warto$¢ dla obrotéw znamio-
nowych (wartos$¢ zalezna od pradu znamionowego regulatora), lecz nie wieksza niz Mn x 3.

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

1 X Nastawienie parametréw regulatora uzaleznionych od silnika.
Jako klasa napiecia przyjeta zostaje klasie napiecia przemiennika.
2 Nastawienie parametréw regulatora uzaleznionych od silnika.

Jako klasa napiecia przyjeta zostaje zmierzona wartos¢ obwodu posredniego
po wiaczeniu podzielona przez V2. W ten sposéb przemiennik moze zostaé
dostosowany do rzeczywistego napiecia w sieci (np. USA z 460 V).

Przy aktywnym pozwoleniu na start (ST = on) zmiana parametréw silnika nie jest akzep-
towana. Na wys$wietlaczu pojawia sie ,nco!

CP.18 Boost

Zakres wartoéci | Okreslony | Opis
0,0...25,5% 2% W nizszym przedziale predkosci wieksza czes¢ napiecia silnika zostaje
obnizona przez opdr stojana. Aby stabilnie utrzymac krytyczny moment sil-
nika w catym zakresie obrotéw, mozliwa jest kompensacja spadku napiecia
przy pomocy tzw. "Boostu". Podczas pracy regulowanej (CP.10 = 4 lub 5)
parametr ten pozostaje bez funkcji.
Ustawienie:
« ustal wakorzystanie napedu podczas pracy jatowej z czestotliwo$cig
znamionowq
» poda¢ predkos¢ ok. 300-1 obr./min i tak ustawi¢ warto$¢ Boost, aby
osiggane byto mniej wiecej takie samo obcigzenie jak przy znamionowej
predkosci obrotowe;.

Ciagta praca silnika w niskim zakresie obrotow z za wysokim napieciem, moze spowodowac
przegrzanie silnika.
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CP.19 Czestotliwos¢é znamionowa

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0,00...400,00Hz 50Hz |Przy czestotliwosci ustawionej w tym parametrze przemiennik osigga podc-
zas pracy sterowanej swoje maksymalne napiecie wyjsciowe. Typowe w tym
przypadku jest ustawienie czestotliwosci znamionowej silnika.

Ua
A

100%

>
CP. 19

Niewtasciwie ustawiona czestotliwos¢ znamionowa moze prowadzi¢ do przegrzania silni-
ka! Podczas pracy regulowanej (CP.10 = 4 lub 5) parametr ten pozostaje bez funkciji.

CP.20 Liczba kresek enkodera 1

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

1...16383

Ink 25001Ink | Parametr ten stuzy do ustawiania liczby paskéw dla enkodera podtaczonego

do kanatu 1. W celu sprawdzenia ustawienia nalezy porownac¢ wskazania
zadanej i rzeczywistej predkosci obrotowej w trybie pracy sterowanej. Przy
dobrym nastawieniu musi wychodzi¢ obroty rzecz. = obroty zadane - poslizg.

Zakres warto$ci moze sie zmieniac¢ ze wzgledu na rézne charakterystyki enkodera.

CP.21 Odwrécenie kier. obrotow, enkoder 1

Bit | Wartosc¢ | Funkcja Opis
0 Kierunek obrotéw enkodera Jesli podczas uruchamiania w trybie pracy stero-
0 bez zmian (standard) wanej zostanie stwierdzone, ze rzeczywista i zada-
1 odwrécony na predkos¢ obrotowa majg rézne znaki, moze to
1 0 - zarezerwowany - wskazywac na btedne podigczenie enkodera przy-
2 0 - zarezerwowany - rostowego. Nalezy wowczas w miare mozliwosci
3 0 ~ zarezerwowany - skorygowac podtagczenia. Jest taka zamiana za bard-
- zo skomplikowana, mozliwa jest, przy pomocy tego
4 Odwrdcenie systemu . : . e
0 b . tandard parametru zmiana kierunku obrotéw wejscia enkode-
ez zlmlan (standard) ra 1. Efekt odpowiada zamianie $ciezek A i B enko-
16 odwrécony

dera przyrostowego.
Poprzez bit 4 mozna uaktywni¢ funkcje odwréce-
nia catego ukfadu. Odwrdécenie ukladu umozliwia
- przy dodatnich warto$ciach zadanych na wale -
lewobiezng prace silnika bez potrzeby wprowadzania
zmian sprzetowych.

Wartosci nalezy doda¢ do siebie i przyciskiem ,ENTER® zatwierdzi¢.
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L=

3.2.4 Ustawienia szczegodlne

Nastepujace parametry stuzg do optymalizacji napedu i dopasowania go do zastosowania. W czasie poczatkowego

rozruchu moga zosta¢ pominiete.

CP.22 Obroty maksymalne

Zakres wartosci | Okreslony | Opis

0...40000br./min 21000br./

min

Aby ograniczy¢ warto$¢ zadang, okreslone musza zosta¢ obroty maksymalne.
Ta warto$¢ graniczna pozwala na dalsze obliczenia i definicje charakterystyk
zadanych obrotéw. Warto$¢ maksymalna ogranicza jedynie warto$¢ zadana.
Warto$¢ rzeczywista moze przekroczy¢ tg granice z powodu falistosci i pr-
zeregulowania obrotéw lub btedéw w elementach urzadzenia (np. zepsuty
enkoder).

CP.23 Obroty state 1 (Wejscie 1)

CP.24 Obroty state 2 (Wejscie 2)

Zakres wartosci Okreslony | Opis
1000br./ |Mozliwe jest nastawienie dwdch statych obrotow silnika. Wybor
CP.23 ) ; . o )
. min obrotow statych odbywa sie przez wejscia cyfrowe 11 i 12. W przy-
0...£40000br./min . o L .
CP24 -1000br./ | padku podania wartosci przekraczajgcej ustalong granice w CP.22,
) min obroty zostang wewnetrznie ograniczone.
Wejscie |1 + Wejscie 12 = Obroty state 3 (Ustawienie fabryczne = 0obr./min)
Obroty state 3 nie moga zosta¢ nastawione w CP-Mode.

CP.25 Czas przyspieszania

Zakres wartosci Okreslony

Opis

0,00...300,00s 5,00s

Parametr ustala czas potrzebny do przyspieszenia od 0 do 1000 obr./
min. Rzeczywisty czas przyspieszania jest proporcjonalny do zmiany
ilosci obrotéw (An).

An Zmiana obrotéow
At Czas przyspieszania dla An

n [min]

1000 |

800 T |

300 |

t[s]

CP.25

Przykfad

Naped ma przyspieszac z 300 obr./minna 800 obr./minw 1 s.

An = 800 obr./min - 300 obr./min = 500 obr./min
At=1s

1s
x 1000 obr./min= x 1000 0br./min=2s

5000br./min

At
CP.25=
An
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CP.26 Czas zwalniania

Zakres wartosci Okreslony | Opis
-0,01...300,00s 5,00s Parametr ustala czas potrzebny do zwolnienia ze 1000 do 0 obr./min.
Rzeczywisty czas zwalniania jest proporcjonalny do zmiany ilosci
obrotéw (An). Wpisanie wartosci -1 oznacza przejecie wartosci z para-
metru CP.25 (na wyswietlaczu:
An  Zmiana obrotow n [min-]
At Czas zwalniania dla An
1000
800 |
300
0 t[s
05 1 15 2 s
CP.26 '
Przyktad | Naped na zwalnia¢ z 800 obr./minna 300 obr./min w 1 s.

An = 800 obr./min - 300 obr./min = 500 obr./min
At=1s

At 1s
CP.26= x 1000 obr./min=————x10000br./min=2s
An 500 0br./min
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CP.27 Czas krzywej S

Zakres wartosci Okreslony |Opis

0,00 (off)...5,00s 0,00s (off) |Korzystne, w niektérych zastosowaniach, sg mozliwosci startu i zatrzy-
t1 Czas charakt. typu S (CP.27) mania bez szarpnie¢. Funkcje takg otrzymujemy poprzez wygtadzenie
t2 Czas przyspieszania (CP.25) charakterystyk przaspieszania i zwalniania. Czas takiego wygtadzenia,
t3 Czas zwalniania (CP.26) nazwany czasem charakterystyki typu S, moze zosta¢ podany w CP.27.

+n [min]

t2 t3

t1 t1 t1 t1

t[s]

t1 t1 t1 t1

t2 t3

N\

Aby, podczas aktywnego czasu charakterystyki typu S, zdefiniowane charakterystyki przyspies-
zania i zwalniania mogty zosta¢ przeprowadzone zgodnie z zaprogramowaniem, podane czasy
“ przyspieszania i zwalniania (CP.25 i CP.26) muszg by¢ wieksze od czasu charakterystyki typu S

- (CP.27).

CP.28 Moment zadany / zrédto

Warto$é | Zrodto Zakres ustawien Opis
0 AN1+/AN1- 0%...£4100% = 0...+CP.29
1 AN2+ / AN2- 0%...2100% = 0...+CP.29 | Przy pomocy tego parametru w razie potrze-
2 cafrowo, wartos¢ absolut- | CP.29 by wybrane moze zosta¢ zrédto zadania mo-
na mentu.
3...5 |Tylko w trybie aplikacyjnym

Wartosci nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem ,ENTER®.

CP.29 Moment zadany/wartos¢ absolutna

Zakres wartosci | Okreslony | Opis
+10000,00Nm patrz 3.3 |Parametr CP.29 definiuje absolutng warto§¢ momentu zadanego w trybie pra-
cy z regulacjg momentu (CP.10 = 5) oraz zadaniem wartosci cyfrowo (CP.28 =
2). Wartos¢ dodatnia lub ujemna oznacza potrzebny kierunek obrotow.
W trybie pracy z regulacjg obrotow (CP.10 = 4) parametr ten dziata jako gra-
nica momentu we wszystkich kwadrantach. Warto$¢ dodatnia lub ujemna nie
ma znaczenia.
Ustawienie fabryczne uzaleznione jest od ustawionych danych silnika (pa-
trz rozdz. 3.3 ,Dane zalezne od wielkosci“). Podczas pracy z otwartg petla
(CP.10) parametr nie ma znaczenia.
Ze wzgledu na odchylenia wtasciwosci poszczegdlnych egzemplarzy i powolne zmiany
ﬂ temperatury silnikéw w podstawowym zakresie predkosci obrotowych mozliwe sg toleran-
cje nawet do 30% (patrz wskazoéwka w rozdziale 13).
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CP.30 Wartos¢ KP

Zakres wartosci | Okreslony | Opis
0...32767 300 W tym parametrze nastawiony zostaje proporcjonalny faktor regulatora
obrotéw (patrz rozdziat 5 ,Pierwsze uruchomienie®).

CP.31 Wartos¢ Ki

Zakres wartosci | Okreslony | Opis
0...32767 100 W tym parametrze nastawiony zostaje catkujgcy faktor regulatora obrotow
(patrz rozdziat 5 ,Pierwsze uruchomienie®).

CP.32 Czestotliwosé taktu tranzystoréw

Zakres wartosci | Okreslony | Opis
2/4/8/12/16kHz | zalezne |Czestotliwos¢ z ktdrg taktowane sa moduty zasilania, moze by¢ zmieniana w
od zaleznosci od zastosowania. Maksymalna mozliwa czestotliwo$¢ taktowania,
modutu |jak réwniez jej ustawienie fabryczne uzaleznione sg od zastosowanego obwo-
mocy |du zasilajgcego (patrz opis czes¢ 2). Wartosci nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem

LENTER".
Whptywy i skutki czestotliwosci| niska czestotliwos¢ taktu tranzys- | wysoka czestotliwos¢ taktu tran-
taktu tranzystorow opisane sg w toréow zystorow
nastepujacej tabeli: mniejsze nagrzewanie przemiennika mniejsze wytwazanie szumow
mniejszy prad uptywowy lepsza imitacja sinusa
mniejsze straty podczas taktowania mniejsze straty w silniku
mniejsze zaktdcenia radiowe lepsze wtasciwosci regulacji
lepszy ruch obrotowy w niskim przed-
ziale obrotéw (tylko praca sterowa-
nal)
W zastosowaniach o czestotliwosci taktu tranzystorow wiekszej niz 4kHz prosimy o
przestrzeganie maks. dtugosci przewodow zasilajgcych silnik opisanych w instrukcji
o obstugi czes¢ 2, obwdd zasilajacy.

CP.33 Wyjscie analogowe 1/funkcja

CP.34 Wyjscie analogowe 2/funkcja

CP.33 i CP.34 okreslajg funkcie dwoch wyjs¢ przekaznikowych (zacisk X2A.24...26 i X2A.27...29). Wartosci nalezy
zatwierdzi¢ przyciskiem ,ENTER".
Wartos¢ | Funkcja
0 Bez funkcji (generalnie wytgczone)
Generalnie wigczona
Sygnat "Run"; réwniez przy hamowaniu DC
Sygnat gotowosci do pracy (nie ma btedow)
Przekaznik zaktocen
Przekaznik zaktocen (bez automat. resetowania)
Sygnat ostrzegawczy lub btedu po szybkim zatrzymaniu
Ostrzezenie o przecigzeniu
Ostrzezenie o nadmiernej temperaturze stopni mocy
Ostrzezenie o nadmiernej temperaturze zewn. silnika
Tylko w trybie aplikacyjnym
Ostrzezenie o nadmiernej temperaturze wewnatrz przemiennika OHI
...19 | Tylko w trybie aplikacyjnym
Wartos¢ rzeczywista = wartos¢ zadana (CP.3=Fcon; rcon; nie podczas noP, LS, btedu, SSF)
Przyspieszanie (CP.3 = FAcc, rAcc, LAS)

OO (N[ [W|IN|[—~

RN N
= O

-
N

N
o

N
N

dalej na nastepnej stronie
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Wartos¢ | Funkcja

22 Zwalnianie (CP.3 = FdEc, rdEc, LdS)

23 Rzeczywisty kierunek obrotow = zadany kierunek obrotow

24 Obcigzenie > poziom przetgczania "

25 Prad czynny > poziom przetgczania

26 Tylko w trybie aplikacyjnym

27 Wartos¢ rzeczywista (CP.1) > poziom przetgczania

28 Wartos¢ zadana (CP.2) > poziom przetgczania "

29...30 |Tylko w trybie aplikacyjnym

31 Absolutna wartos¢ zadana na AN1 > poziom przetagczania "

32 Absolutna warto$¢ zadana na AN2 > poziom przetagczania "

33 Tylko w trybie aplikacyjnym

34 Warto$¢ zadana na AN1 > poziom przetgczania

35 Warto$¢ zadana na AN2 > poziom przetgczania

36...39 | Tylko w trybie aplikacyjnym

40 Aktywna sprzetowa granica pragdowa

41 Modulacja sygnatu An

42...46 |Tylko w trybie aplikacyjnym

47 Wartosc¢ czestotliwosci po regeneracji > poziom przetgczania

48 Prad pozorny (CP.4) > poziom przetgczania

49 Praca w prawo (nie podczas nOP, LS, nienormalnym zatrzymaniu, btedzie)

50 Praca w lewo (nie podczas nOP, LS, nienormalnym zatrzymaniu, btedzie)

51 Ostrzezenie o E.OL2

52 Regulator pradu ograniczony

53 Regulator obrotéw ograniczany

54...62 | Tylko w trybie aplikacyjnym

63 Wartos¢ ANOUT1 > poziom przetgczania

64 Wartos¢ ANOUT2 > poziom przetgczania "

65 ANOUT1 > poziom przetagczania "

66 ANOUT2 > poziom przetagczania "

67...69 |Tylko w trybie aplikacyjnym

70 Aktywne napiecie cztonu napedzajgcego (przekaznik zabezpieczajacy)

71...72 | Tylko w trybie aplikacyjnym

73 Warto$¢ mocy czynnej > poziom przetgczania

74 Prad czynny > poziom przetgczania "

75...79 | Tylko w trybie aplikacyjnym

80 Prad czynny > poziom przetgczania "

81 Warto$¢ rzeczywista z interfejsu enkodera, kanat 1 > poziom przetgczania "

82 Warto$¢ rzeczywista z interfejsu enkodera, kanat 2 > poziom przetgczania "

83 HSP5-Bus synchronizacja

84 Tylko w trybie aplikacyjnym

1) Poziom przetanczania dla CP.33 = 100; poziom przetanczania dla CP.34 = 4
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CP.35 Reakcja na btad tacznika krancowego

Parametr ten definiuje reakcje napedu na zaciski X2A.14 (F) wzgl. X2A.15 (R), fabrycznie zaprogramowane jako
wytgczniki kohcowe. Reakcja napedu odpowiada nastepujacej tabeli.
Reakcja Restart

0 E.PRx |Natychmiastowe wytgczenie modulaciji.

1 A PRx Szybkle’ ;atrzymanle - wytgczenie modulacji po osiggnieciu usunaé biad,
predkosci 0 Reset
szybkie zatrzymanie / moment zatrzymania przy predkosci

2 A.PRx 0

3 A.PRx |Natychmiastowe wytgczenie modulaciji.

Szybkie zatrzymanie - wytgczenie modulacji po osiagnieciu | Automatyczny reset,

4 A.PRx - .
predkosci 0 gdy btad zostanie
szybkie zatrzymanie / moment zatrzymania przy predkosci usuniety

5 A.PRx 0

6 X — bez wptywu na naped, zaktdcenie zostanie zignorowane! —

CP.36 Reakcja na btad z zewnatrz

Przy pomocy funkcji nadzoru btedéw zewnetrznych, mozliwy jest bezposredni wptyw urzgdzen zewnetrznych na
naped. Parametr ten okresla reakcje napedu na sygnat w zacisku X2A.12 (13), wedtug nastepujacej tabeli.
Reakcja Restart

0 X E.PRx |Natychmiastowe wytgczenie modulaciji.

1 A PR Szybklg ;atrzymanle - wytgczenie modulacji po osiggnieciu usunaé biad,
predkosci 0 Reset
szybkie zatrzymanie / moment zatrzymania przy predkosci

2 A.PRx 0

3 A.PRx |Natychmiastowe wytgczenie modulaciji.

Szybkie zatrzymanie - wytaczenie modulacji po osiggnieciu | Automatyczny reset,

4 A.PRx - .
predkosci 0 gdy btad zostanie
szybkie zatrzymanie / moment zatrzymania przy predkosci usuniety

5 A.PRx 0

6 — bez wptywu na naped, zaktécenie zostanie zignorowane! —
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3.3 Standardowe dane silnika
W ponizszej tabeli zestawiono ustawienia fabryczne dla parametrow, ktérych wartosci zalezg od wielkosci

urzadzenia.
Parametry CP.11 CP. 12 CP. 13 CP.14 CP. 15 CP. 16 — CP.29
. ©
5 g g = £ g
—~ O 2 = k] S = 5
2 8 3 B R} S D £
G 8 = 7 2 5, 3 29 g g g
38 3 g = g 5 &z 5 £ §
@ S 8= (ST -~ @ B o - S
S8 5 s3 | 2 s 23l BB s
5 3 S g - 5 e g g 5 5
£ 8 S _5 a Ke) c _S = N 2 ©
N X E = g 2 £ = O
o g g N T e S
N N S N
[obr./min] [HZ] (Al v — cos(Phi) | [KW] [Nm]
09/200V 1400 50 5,9 230 0,83 1,5 10,23 22,09
10/200V 1420 50 9,0 230 0,78 2,2 14,79 30,68
12/200V 1435 50 15,2 230 0,79 4,0 26,61 53,53
13/200V 1440 50 18,2 230 0,89 5,5 36,47 69,92
14/200V 1450 50 26,0 230 0,84 7,5 49,39 93,40
15/200V 1450 50 37,5 230 0,85 11,0 72,43 137,48
16/200V 1465 50 50,0 230 0,86 15,0 97,76 190,64
17/200V 1460 50 60,5 230 0,86 18,5 120,99 248,74
09/400V 1400 50 3,4 400 0,83 1,5 10,23 22,47
10/400V 1420 50 5,2 400 0,78 2,2 14,79 30,81
12/400V 1435 50 8,8 400 0,79 4.0 26,61 53,21
13/400V 1440 50 10,5 400 0,89 5,5 36,47 73,26
14/400V 1450 50 15,0 400 0,84 7,5 49,39 80,12
15/400V 1450 50 21,5 400 0,85 11,0 72,43 118,83
16/400V 1465 50 28,5 400 0,86 15,0 97,76 165,88
17/400V 1460 50 35,0 400 0,86 18,5 120,99 213,37
18/400V 1465 50 42,0 400 0,84 22,0 143,83 253,27
19/400V 1465 50 55,5 400 0,85 30,0 195,52 309,88
20/400V 1470 50 67,0 400 0,86 37,0 240,33 393,60
21/400V 1470 50 81,0 400 0,86 45,0 292,29 474,91
22/400V 1475 50 98,5 400 0,86 55,0 356,03 609,86
23/400V 1480 50 140,0 400 0,87 75,0 483,85 752,75
24/400V 1480 50 168,0 400 0,86 90,0 580,63 907,29
25/400V 1485 50 210,0 400 0,85 110,0 707,26 833,38
26/400V 1485 50 240,0 400 0,87 132,0 848,72 1.041,70
27/400V 1485 50 287,0 400 0,88 160,0 1028,75 1.264,01
28/400V 1485 50 370,0 400 0,88 200,0 1285,93 1.413,37
29/400V 1485 50 420,0 400 0,88 250,0 1607,42 1.780,29
30/400V 1490 50 535,0 400 0,88 315,0 2018,55 1.938,63
31/400V 1490 50 623,0 400 0,85 355,0 2274,87 2.566,84
32/400V 1490 50 710,0 400 0,84 400,0 2563,24 3.012,88
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tryb "Drive-Mode"

3.4 Tryb pracy "Drivemode"
Tryb pracy Drivemode jest rodzajem pracy przemiennika czestotliwosci KEB COMBIVERT pozwalajagcym na
reczne uruchomienie przy pomocy operatora. Po wigczeniu wyzwalacza sterowania "ST", kierunek obrotéw oraz
czestotliwos¢ nastawiane sg jedynie przez klawiature operatora. Aktywacja trybu pracy "Drivemode" jest podanie
odpowiedniego hasta (patrz przedostatnia strona) w CP. 0. Wyswietlacz przetgcza sie w nastepujacy sposob:

Kierunek obrotow Status przemiennika
F=w przéd noP =brak wyzwalacza sterowania
r=w tyt (ST)
LS = pozycja neutralna

3.4.1 Naped . — — ,
wvstartowaé / Modulacja zablokowana | )_ ) J_ | Napedzwalniana0 obr./
3; ; naped bez sterowania ] I _I| miniwytacza modulacje
Zatrzymac -
A STOP
START \ 4
Neped prayspiesza  do [ I AT | natawions - wartosa
nastawionejwartosci zadanej |/ L a a
zadang
3.4.2 Zmlan’a kierunku ENTER Nabed zmien
obrotow — ape enia
F/R kierunek obrotéw
_crnr
/ Y (]
3.4.3 Zmiana wartosci Wyswietlacz zmienia sie
zadanej FUNC. gdy klawisz jest wcisniety
SPEED na wartos¢ wielkosci za-
danej
Warto$¢ zadana moze by¢
STOP ——r—— zmieniana przy pomocy
A C I aviszy UPIDOWN w
START v == == == czasie wcisnietego klawis-
za FUNC/SPEED.
3.4.4 Wyjscie z trybu Aby opusci¢ tryb pracy Drivemode naped musi znajdowaé sie w stanie "stop"
Drivemode (Wyswietlacz noP lub LS). Klawisze FUNC i ENTER réwnoczes$nie nacisng¢ na
czas ok. 3 sekund. Po opuszczeniu wyswietlacz pokaze parametry CP.
FUNC. ENTER
SPeeD + == na 3 sekundy
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4. Diagnostyka btedéw
Komunikat btedu w przemiennikach KEB COMBIWERT pokaztywany jest na wyswietlaczu zawsze przy pomocy
litery ,E.“ i skrotu opisujacego rodzaj btedu. Komunikaty btedéw powodujg natychmiastowe wytgczenie modulacii.
Ponowne wigczenie jest mozliwe dopiero po zresetowaniu.

Awarie przekazywane sg za pomoca litery ,A.“ i odpowiedniego komunikatu. Reakcje na awarie mogg by¢ rézne.
Ponizsza tabela opisuje skréty btedow i ich przyczyny.

Wyswietacz | COMBIVIS | waross | Znaczenie
Komunikaty pracy przemiennika
bbL Odwzbudzenie silnika 76 |Zablokowane stopnie wyjsciowe, wzbudzajgce silnik
bon Wiaczenie hamulca 85 | Sterowanie hamulcem (patrz rozdziat 6.9)
boFF Wytaczenie hamulca 86 |Sterowanie hamulcem (patrz rozdziat 6.9)
cdd Rejestracja danych napedu 82 ;(i?nrirll(l:ikat wyswietlany jest podczas rejestracji rezystancji stojaka
dcb Hamowanie statopragdowe 75 | Silnik wyhamowywany jest przez napiecie state na wyjsciu.
Wyt. modulacji po Po zakonczeniu hamowania statoprgdowego nastepuje wytaczenie
dLs : 77 » : " . "
hamowaniu statoprgdowym modulacji (patrz rozdziat 6.9 "Hamowanie statoprgdowe").
FAcC Przyspieszanie biegu w 64 Nastt?puje zwikazan_ie obrgtéw w prawo na podstawie ustawionych
prawo czasOw rampy przyspieszania.
E Stata predkosc¢ biegu w Faza przyspieszania / zwalniania jest zakonczona i nastepuje przejscie
con 66 . o e
prawo do fazy biegu w prawo ze statg predkoscig obrotowg / czestotliwoscia.
FdEc Zwalnianie biegu w prawo 65 Nastt?puje wytraceni_e pbrotéw w prawo na podstawie ustawionych
czasow rampy zwalniania.
HCL Sprzetowa granica pradowa | 80 Kom_unikat wyswietlany jest wéwczas, gdy prad na wyjsciu osiggnie
granice sprzetowa.
LAS Koniec przyspieszania 79 Komu'nikat. jest Iw.yéV\'/ietIany, gc'ly podczag przyspieszania nastapi
ograniczenie obcigzenia do ustawionego poziomu.
Komunikatjest wyswietlany, gdy podczas zwalniania nastgpi ograniczenie
LdS Koniec zwalniania 73 |obcigzenia do ustawionego poziomu lub ograniczenie napiecia w
obwodzie posrednim do ustawionej wartosci.
LS Spoczynek (Mod. wyt.) 70 |Nie jest okreslony zaden kierunek obrotéw, modulacja jest wytgczona.
nO PU _Modui mocy (zasilacz) nie 13 Modut mocy (zasilacz) nie jest gotowy lub rozpoznawany przez
- jest gotowy sterownik.
noP Brak zezwolenia na start 0 |Nie zatgczono zezwolenia na start (zacisk ST).
PA Trwa pozycjonowanie 122 | Komunikat wyswietlany jest w trakcie procesu pozycjonowania.
PLS Wyt. modulacji po wyt. sieci 84 |Po wykonaniu funkcji "Power-Off" nastapito wytgczenie modulacji.
Osiagniecie podanej pozycji w ramach zdefiniowanej charakterystyki
PnA Nie mozna osiagnac¢ pozycji | 123 |(ramp) przyspieszania/zwalniania jest niemozliwe. Mozliwe jest
zaprogramowanie, czy pozycjonowanie ma by¢ zakonczone.
W zaleznosci od sposobu zaprogramowania (patrz rozdziat 6.9 “Funkcja
POFF | Aktywna funkcja "Power-Off" | 78 |Power-Off‘), po przywréceniu zasilania z sieci przemiennik albo uruchomi
sie samodzielnie, albo dopiero po zresetowaniu.
POSI Pozycjonowanie 83 gc))munikat wyswietlany jest przy aktywnej funkcji pozycjonowania (F5-
FAce Przyspieszanie biegu w lewo | 67 Nast(?puje zwikazan_ie obr.otc')w w lewo na podstawie ustawionych
czasOw rampy przyspieszania.
rcon Stata predkosé biegu w lewo | 69 Faza przyspieszania / zwalniania jest z'akohczona i nastepuje_ prz'ej_écie
do fazy biegu w prawo ze statg predkoscig obrotowa / czestotliwoscia.
rdEc Zwalnianie biegu w lewo 68 Nastepuje wytra_cenie obrotéw w lewo na podstawie ustawionych czasow
rampy zwalniania.
rFP Gotowy do pozycjonowania 121 |Naped zgtasza gotowo$¢ do uruchomienia operacji pozycjonowania.

dalej na nastepnej stronie
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wyswietlacz | COMBIVIS Wartos¢ | Znaczenie
SLL Osiagnieto granice pradowa, | 71 Komunjkat je;t wy_éwietl_an.y, gdy podczqs biegu ze statymi obrotami
nastgpi ograniczenie obcigzenia do ustawionego poziomu.
SIA Aktywny bieg do punktu 81 Komunikat wyswietlany jest podczas ustawiania sie w pozycji
odniesienia odniesienia.
Namierzanie predkosci Aktywr_1a jgst fupkcja namierzan_ia prQ’dkgéci olbrgt.owej, €O 0znacza, 2le
SSF . 74 |przemiennik probuje zsynchronizowac sie z silnikiem bedgcym w fazie
obrotowej .
wybiegu.
Aktywna funkcja szybkiego 79 Komunikat jest wy$wietlany, gdy jako reakcja na komunikat ostrzegawczy
zatrzymania nastepuje uaktywnienie funkcji szybkiego zatrzymania.
Komunikaty bledow
Btad: moze wystapi¢ podczas witaczonej funkcji sterowania hamulcem
mechanicznym (patrz 6.9.5), gdy
E. br Btad! Sterowanie hamulcem | 56 |wykorzystalnos¢ podczas startu jest ponizej nastawionego poziomu
(Pn.43) albo rozpoznany zostat brak fazy silnika.
wykozystalnosc¢ jest za wysoka i dotarta do granicy fizycznej.
Ustawiony czas kontroli komunikacji miedzy panelem sterowniczym a
E.buS |Btad! Watchdog 18 |komputerem PC wzgl. miedzy panelem sterowniczym a przemiennikiem
(tzw. watchdog) zostat przekroczony.
E Cdd Btad! Obliczanie danych 60 Vyy§tapi{ btad podczas automatycznego pomiaru rezystancji stojaka
napedu silnika.
E.co1 Blad! En.ko<_jer.1, . 54 |Licznik kanatu 1 enkodera osiggnat niedozwolong wartosc.
przepetnienie licznika
E.co2 Biad! En.koc_ier.Z, . 55 |Licznik kanatu 2 enkodera osiggnat niedozwolong wartosc.
przepetnienie licznika
Zadziatat bezpiecznik temperaturowy silnika lub PTC na zaciskach T1/
T2. Cofniecie btedu po E.ndOH, gdy PTC uzyska ponownie wartos¢
N normalng. Przyczyny:
E.dOH | Biad! Przegrzanie silnika 9 opornik na zaciskach T1/T2 >1650 Ohm
przecigzenie silnika
przerwanie przewodow do czujnika temperaturowego
E dri B’rqd!_Przekainik obwodu 51 Przekazn!k napiecia w _module mocy nie zatgczyt przy istniejacym
) zasilajgcego zezwoleniu na start lub nie roztaczyt przy braku zezwolenia na start.
E.EEP |Blad! Niesprawny EEPROM | 21 Po zresetowaniu mozliwa dalsza praca (bez zapisywania w pamieci
EEPROM)
E EF Blad! Zewnetrzne wejscie 31 Pojawia sie, gdy _kt(')reé z vyejéé F:yfrowych zaprogramowane jest jako
zewnetrzne wejscie btedéw i zadziata.
E.EnC |Btad! Kabel encodera 32 |Przerwany kabel enkodera lub resolvera
E.Hyb |Btad! Interfejs enkodera 52 | Zostat wykryty interfejs enkodera o niewaznym identyfikatorze.
Btad! Nowy identyfikator Identyfikator interfejsu enkodera zmienit sie i musi zosta¢ zatwierdzony
E.HybC 59
enkodera przez poprzez ec.0 lub ec.10.
. Btad! Przetaczanie NPN/ . .
E.iIEd PNP 53 |Btad podczas przetgczania NPN/PNP albo podczas pomiaru Start/Stop.
E.Inl Btad! Brak bootowania MFC | 57 |Brak bootowania MFC

dalej na nastepnej stronie
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Wyswietlacz | COMBIVIS Wartos¢ | Znaczenie
Przekaznik uktadu tadowania nie zadziatat. Pojawia sie krétko podczas
wigczania, musi jednak natychmiast samoczynnie zosta¢ zresetowany. W
przypadku, gdy btad zostaje na wyswietlaczu, moze to mie¢ nastepujace
przyczyny:
E.LSF |Btad! Uktad tadowania 15 |zepsuty uktad fadowania
zte lub za niskie napiecie wejsciowe
wysokie straty w przewodach zasilajgcych
rezystor hamulcowy Zle podtgczony lub zepsuty
zepsuty modut hamulcowy
- Czujnik temperaturowy silnika lub PTC na zaciskach T1/T2 znalazt sie
E.ndOH Tempergtura 3|In|lfa 11 |ponownie w normalnym zakresie roboczym. Mozna juz zresetowac
ponownie w normie biad.
Temperatura elementu Temperatura elementu chtodzgcego znalazta sie ponownie w dozwolonym
E.nOH |chtodzacego ponownie w 36 . L .
normie zakresie pracy. Mozna juz zresetowac btad.
Temperatura wewnetrzna Koniec nadmiernej temperatury wewnetrznej E.OHI, temperatura
E.nOHI . . 7 e . .
ponownie w normie wewnetrzna spadta o min. 3°C, mozna zresetowac biad.
Koniec przecigzenia, licznik OL osiggnat 0 %; po wystgpieniu btedu E.OL
EnOL | Usunisto przeciazenie 17 konieczne jeSF odczekanie fazy ch+odzeni.a. Komunikat ten pojawia sie
' po zakonczeniu fazy ochtadzania. Mozna juz zresetowac btad. Podczas
fazy ochtadzania przemiennik musi by¢ wtgczony.
E.nOL2 Wyeliminowano przecigzenie 20 [Minat czas ochtadzania i mozna zresetowac btad.
podczas spoczynku
Wystepuje, gdy przekroczony zostanie zdefiniowany prad szczytowy.
Przyczyny:
zbyt krétkie rampy przyspieszania
zbyt duze obcigzenie przy wytgczonym ograniczniku przyspieszania i
wytaczonej granicy pradu statego
E. OC |Btad! Nadmiar pradu 4 |zwarcie na wyjsciu
zwarcie doziemne
zbyt krétka rampa zwalniania
zbyt dtugi przewdd silnika
EMC
aktywny hamulec statopragdowy przy duzych mocach (patrz 6.9.3)
Temperatura elementu chtodzacego jest zbyt wysoka. Btad mozna
Blad! Nadmierna zresetowac d.op|ero przy E.pOH. Przyczyny.
E.OH |temperatura elementu 8 nlewystarczajqcy strumien powietrza do elementu chtodzacego
chiodzacego (zanieczyszczenia) .
zbyt wysoka temperatura otoczenia
zatkany przewietrznik
E.OH2 SBi:i?k;FunkCJa ochrony 30 |Zadziatat elektroniczny przekaznik ochronny silnika.
E OHI Btad! Nadmierna 6 Zbyt wysoka temperatura wewnetrzna. Btad mozna zresetowac dopiero

temperatura wewnetrzna

przy E.nOHI, jesli temperatura wewnetrzna spadta o co najmniej 3°C

dalej na nastepnej stronie
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parametréw

wyswietlacz | COMBIVIS Wartos¢ | Znaczenie
Bfad przecigzenia mozna (przy E.nOL) zresetowa¢ dopiero wowczas,
gdy licznik OL osiggnie ponownie wartos¢ 0 %. Wystepuje, gdy duze
obcigzenie pradowe utrzymuje sie dtuzej niz przez dozwolony czas
(patrz Dane techniczne). Przyczyny:
E.OL |Btad! Przecigzenie (Ixt) 16 |zta kompensacja regulatora
btad natury mechanicznej lub przecigzenie podczas codziennej pracy
Zle dobrany przemiennik
nieprawidtowe oprzewodowanie silnika
niesprawny enkoder
Wystepuje wowczas, gdy zostanie przekroczony prad ciaglty w fazie
E OL2 Btad! Przecigzenie w fazie 19 spoczynku (patrz dane techniczne i krzywe przecigzenia). Bigd mozna
’ spoczynku zresetowac tylko wowczas, gdy uptynat czas ochtadzania i wyswietlany
jest komunikat E.nOL2.
Zbyt wysokie napiecie w obwodzie posrednim. Pojawia sie, gdy napiecie
w obwodzie posrednim wzrodnie powyzej dopuszczalnej wartosci.
Przyczyny:
E.OP |Blad! Przepiccie 1 zta kompen.saqa .reg.ulato.r’a .(przeregulowanle)
zbyt wysokie napiecie wejsciowe
napiecia zaktécajace na wejsciu
zbyt krotka rampa zwalniania
zbyt krotka rampa zwalniania
E.OS Btad! Przekroczenie obrotow | 58 |Predkos$¢ obrotowa znajduje sie poza wyznaczonymi granicami
E.PFC |Btad! PFC 33 |Btad w uktadzie korekcji wspotczynnika mocy.
. . Naped najechatnaprawytgcznik krarnncowy. Jakoreakcjazaprogramowany
E.PrF B.+ ad! Lacznik krancowy dla 46 |zostat “btad, restart po resecie” (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i
biegu w prawo ”
sygnaly ostrzegawcze”).
. . Naped najechat na lewy tacznik krahcowy. Jako reakcja zaprogramowany
E.Prr B.+ ad! Lacznik krancowy dla 47 |zostat “btad, restart po resecie” (patrz rozdziat 6.7 “Reakcja na btedy i
biegu w lewo ”
sygnaty ostrzegawcze”).
E. Pu Btad! Modut mocy (zasilacz) | 12 |Ogélny btgd modutu mocy (np. wentylator)
E Puci Btad! Nieznany obwad 49 Podczas fazy inicjalizacji modut mocy (zasilacz) nie zostat wykryty lub
) zasilania zostat rozpoznany jako niedozwolony.
Zmienit sie identyfikator modutu mocy (zasilacza); przy waznym
identyfikatorze modutu mocy btad mozna zresetowac poprzez zapis do
parametru SY.3. W przypadku zapisu wartosci wyswietlanej w parametrze
E Puch Btad! Zmieniono modut mocy 50 SY.3 nastgpi ponowna inicjalizacja tylko parametréow zwigzanych z
’ (zasilacz) modutem mocy. Jesli zapisana zostanie dowolna inna warto$¢, wéwczas
zatadowane zostang wartosci domysine. W przypadku niektorych
urzadzen po zapisie w parametrze Sy.3 konieczny jest wylgczenie i
ponowne wigczenie (power-on-reset).
Btad! Komunikacja obwodu 22 Warto$¢ parametru nie mogta zosta¢ zapisana w module mocy.
zasilania Odpowiedz modutu mocy <> OK
Btad! Kodowanie obwodu Btad: wersje oprogramowania modutu mocy i karty sterujgcej sg roézne.
E.PUIN - 14 : . ; i, :
zasilania Bfad nie moze byc¢ zresetowany (tylko w wersji F5-G w obudowie B)
Blad! o Synchronizacja poprzez magistrale Sercosbus jest niemozliwa. Jako
E.SbuS ad! S_ync_hronlzaqa 23 |reakcje na to zdarzenie zaprogramowano ,Btad, ponowne uruchomienie
komunikacji A o prog »c1ad, p
po zresetowaniu®.
. Podjeto prébe wyboru niedostepnego zestawu parametrow. Jako reakcje
E.SEt Blad! Wybor zestawu 39 |na to zdarzenie zaprogramowano ,Bfad, ponowne uruchomienie po

zresetowaniu®.

dalej na nastepnej stronie
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Wyswietlacz | COMBIVIS Wartos¢ | Znaczenie
. Pozycjadocelowalezypozagranica, wyznaczongprzezprawyprogramowy
E.SLF Eia@! Programowy tacznik 44 |tgcznik krancowy. Jako reakcje na to zdarzenie zaprogramowano ,,Btad,
rancowy, prawy L o
ponowne uruchomienie po zresetowaniu®.
. Pozycja docelowalezy poza granica, wyznaczong przez lewy programowy
E.SLr Eia‘(,“ Programowy tacznik 45 |tgcznik krancowy. Jako reakcje na to zdarzenie zaprogramowano ,,Btad,
rancowy, lewy . D
ponowne uruchomienie po zresetowaniu®.
Zbyt niskie napiecie w obwodzie posrednim. Btad wystepuje, gdy
napiecie w obwodzie posrednim spadnie ponizej dopuszczalnej wartosci.
Przyczyny:
zbyt niskie lub niestabilne napiecie wejsciowe
zbyt mata moc przemiennika
straty napiecia wskutek ztego okablowania
E. UP |Bfad! Niedobdr napiecia 2 |napiecie zasilajace z generatora / transformatora zatamuje sie przy
bardzo krétkich rampach przyspieszania
w wersji F5-G w obudowie B btgd E.UP wyswietlany jest réwniez
wowczas, gdy nie nastapi.
zbyt maty wspétczynnik skoku (Pn.56)
gdy wejscie cyfrowe zaprogramowano jako zewnetrzne wejscie btedéw
z komunikatem E.UP (Pn.65).
E.UPh |Biad! Faza pradu 3 |Brak fazy napiecia wejsciowego (ripple detect)
Komunikaty ostrzegawcze
Zadziatat ukfad kontroli komunikacji miedzy panelem sterowniczym
A.buS |Ostrzezenie! Watchdog 93 |2 ko_mpu_te_rem PC  wzgl. miedzy pane!em ste.rovyniczy.m a
przemiennikiem (tzw. watchdog). Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢
zaprogramowana.
Temperatura silnika przekroczyta ustawiony poziom ostrzegawczy.
A dOH Ostrzezenie! Przegrzanie 9 Uruchomione zostaje odliczanie do wytaczenia. Reakcja na takie
' silnika ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana. Ostrzezenie to moze zostac
wygenerowane tylko przy wspotpracy ze specjalnym modutem mocy.
A EF Ostrzezenie! Zewnetrzne 90 To ostrzezenie wyzwalane jest poprzez zewnetrzne wejscie. Reakcja na
' wejscie takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.
Odwotanie ostrzezenia! Temperaturasilnikaspadtaponizejustawionegopoziomuostrzegawczego.
A.ndOH . 9 . . . ?
Przegrzanie silnika Wstrzymane zostaje odliczanie do wytgczenia.
Odwotanie ostrzezenia! Temperatura elementu chtodzacego spadta ponizej poziomu
A.nOH |Nadmierna temperatura 88
ostrzegawczego.
elementu chtodzgcego
Odwotanie ostrzezenia! Temperatura we wnetrzu przemiennika spadta ponizej poziomu
A.nOHI |Nadmierna temperatura 92
ostrzegawczego.
wewnetrzna
Odwotanie ostrzezenia! Licznik przecigzenia (licznik OL) osiagnat 0 %, mozna zresetowac
A.nOL . 98 . " RO
Przecigzenie komunikat ostrzegawczy "Przecigzenie".
Odwotanie ostrzezenia! Uptynat czas ochtadzania po komunikacie ,Ostrzezenie!” Przecigzenie
A.nOL2 |Przecigzenie w fazie 101 |w fazie postoju” zostat zakonczony. Mozna zresetowa¢ komunikat
spoczynku ostrzegawczy.
Ostrzezenie! Nadmierna Mozna okresli¢ prég temperatury, ktérego przekroczenie spowoduje
A. OH |temperatura elementu 89 |wygenerowanie tego ostrzezenia. Reakcja na takie ostrzezenie moze
chtodzacego by¢ zaprogramowana.
A OH2 Ostrzezenie! Funkcja 97 Zadziatata elektroniczna funkcja ochrony silnika. Reakcja na takie

ochrony silnika

ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.

dalej na nastepnej stronie
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Diagnostyka btedow

tacznik krancowy, lewy

wyswietlacz | COMBIVIS Wartos¢ | Znaczenie
Ostrzezenie! Nadmierna Temperat.ura we wnetrzu przem!ennlka przekroc_zyla dozwolony poziom.
A.OHI 87 |Uruchomione zostato odliczanie do wytgczenia. Wykonana zostanie
temperatura wewnetrzna - : .
zdefiniowana reakcja na komunikat ostrzegawczy.
Mozna ustawi¢ prég miedzy 0 a 100% licznika obcigzenia. Przekroczenie
A.OL |Ostrzezenie! Przecigzenie 99 |tego progu spowoduje wygenerowanie tego ostrzezenia. Reakcja na
takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.
Ostrzezenie to jest generowane, gdy przekroczony zostanie dozwolony
Ostrzezenie! Przecigzenie w prad .CI.angly w fa2|§ spoczynku (p?trz. dan.e tec':hnlczne i krzywe
A.OL2 . 100 | przecigzenia). Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.
fazie spoczynku . . ] . . o
Ostrzezenie mozna zresetowac¢ dopiero po uptywie czasu ochtadzania i
wyswietleniu komunikatu A.nOL2.
A PrE Ostrzezenie! Lacznik 94 Naped najechat na prawy tgcznik kraricowy. Reakcja na takie ostrzezenie
) krancowy dla biegu w prawo moze by¢ zaprogramowana.
A Prr Ostrzezenie! Lacznik 95 Naped najechat na lewy tacznik krancowy. Reakcja na takie ostrzezenie
) krancowy dla biegu w lewo moze by¢ zaprogramowana.
A.SbuS Ostrzezenie! Synchronizacja 103 Synchronizacja poprzez magistrale Sercosbus jest niemozliwa. Reakcja
) komunikacji na takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.
A SEt Ostrzezenie! Wybor zestawu 102 Podjeto prébe wyboru niedostepnego zestawu parametréow. Reakcja na
) parametréw takie ostrzezenie moze by¢ zaprogramowana.
. Pozycja docelowa lezy poza granica, wyznaczong przez prawy
!
A.SLF Ostrz_e zenie: Programowy 104 | programowy facznik krancowy. Reakcja na takie ostrzezenie moze byc¢
tacznik krancowy, prawy
zaprogramowana.
o Pozycja docelowa lezy poza granica, wyznaczong przez lewy
!
A.SLr Ostrzezenie! Programowy 105 |programowy facznik krancowy. Reakcja na takie ostrzezenie moze by¢

Zaprogramowana.
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Uruchamianie

KEB

Pierwsze uruchomienie

Przy pierwszym uruchamianiu przemiennika KEB COMBIVERT F5-M zaleca sie postepowanie zgodne z

nastepujacg procedura;

1. Pozwolenie na start ST wylaczone (zacisk karty

sterujgcej X2A.16)
Wybrac tryb pracy sterowanej
Wprowadzi¢ dane silnika
Wigczy¢ funkcje dostosowania silnika

Wprowadzic¢ liczbe kresek enkodera

N~ ®WN

Ewentualnie poda¢ wartos¢ funkcji Boost

Uwaga na czestotliwos¢ graniczng enkodera
Uruchamianie w trybie pracy sterowanej

Start

Podac¢ dodatnig zadang predkos¢ obr.
REF 1 (zacisk X2A.1/ X2A.2)

aktywuj pozwolenie na start (ST)
(zacisk X2A.16)

=> status przemiennika: ,noP*

=> Parametr CP.10=0

=> Parametry CP.11...CP.16

=> Parametr CP.17 =1 1lub 2

=> Parametr CP.18

=> Parametr CP.20

=> patrz specyfikacja enkodera

=> patrz ponizszy schemat blokowy

Usunac przyczyne biedu

I«

Czy kierunek
obr. silnika
jest prawidtowy (w prawo) ?

— nie —»

tak

Zamieni¢ fazy silnika

I«

Czy znak
wskazywanej rzeczywistej predkosci obr
(CP.1) jest dodatni?

— nie —p

tak

Zamiana sladu enkodera
(Parametr CP.21)

I«

Obroty rzeczywiste (CP.1) rowne obrotom
zadanym (CP.2)
minus poslizg ?

— nie—p

tak

Skuteczne pierwsze uruchomienie!

Mozliwe przyczyny: enkodera, defekt interfejsu,
problemy EMC, za niska czestotliwos¢ graniczna

enkodera,

nieprawidtowa liczba kresek enkodera (CP.20)
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Uruchamianie

6.

Pomoc w nastawieniu regulatora obrotéw

1. Pozwolenie na start ST wytaczone (zacisk karty
sterujgcej X2A.16)
2. Wybrac tryb pracy regulowane;j

=> status przemiennika: ,noP*

=> Parametr CP.10 =4

Problemy

bardzo dtugi przebieg drgan

Problemy

za wysoka oscylacja obrotow

Rozwigzanie

wartos¢ KP (CP.30) podwyzszy¢;
ewentualnie Kl (CP.31) obnizy¢

Rozwigzanie

wartos¢ KP (CP.30) podwyzszy¢;
ewentualnie Kl (CP.31) obnizy¢

Problemy

szybkie, ciggte drgania, szum, wibracje

Problemy

za powolny przebieg / state odchyle-
nie

Rozwigzanie

wartos¢ KP (CP.30) obnizy¢

Rozwigzanie

wartos¢ Kl-Drehzahl (CP.31)
podwyzszyc

Problemy za duzy przeskok, mocne zatamania | Problemy powolne ciggle drgania
obrotéw podczas zmiany obcigzenia
Rozwigzanie |warto$¢ Kl-Drehzahl (CP.31) Rozwigzanie |warto$¢ Kl (CP.31) obnizy¢ i/ albo KP

podwyzszy¢

(CP.30) obnizy¢
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Instrukcja skrécona

KEB

7. Instrukcja skrécona
Parametry Zakres ustawien Rozdzielczos¢ | ! | Ustawienia klienta
CP.00 [Wprowadzanie hasta 0...9999 1 —
CP.01 | Obroty rzeczywiste enkodera 1 — 0,1250br./min —
CP.02 | Wyswietlenie wartosci zadanej — 0,1250br./min —
CP.03 |Status przemiennika — 1 —
CP.04 |Prad pozorny — 0,1A —
CP.05 |Wart. szczyt. pradu pozornego — 0,1A —
CP.06 |Moment rzeczywisty — 0,01 Nm —
CP.07 |Napiecie w obwodzie posrednim — 1V —
CP.08 |Napiecie w obw. posr., wart. szczy-|— 1V —
towa
CP.09 |Napiecie na wyjsciu — 1V —
CP.10 |Konfiguracja regulatora obrotéw 0 (off)...5 1
CP.11 |DASM, znam. predkosc obr. 0...640000br./min|  1obr./min
CP.12 | DASM, czestotliwo$¢ znam. 0,0...1600,0Hz 0,1Hz
CP.13 | DASM, prad znamionowy 0,0...710,0A 0,1A
CP.14 | DASM, napiecie znamionowe 120...500V 1V
CP.15 |DASM, cos(phi) 0,50...1,00 0,01
CP.16 |Moc znam. DASM 0,35...400,00 kW 0,01 kW
CP.17 |Dopasowanie silnika 0...2 1
CP.18 |Boost 0,0...25,5% 0,1%
CP.19 | Czestotliwos¢ skrajna 0...400Hz 0,0125 Hz
CP.20 |Liczba kresek enkodera 1 1...16383 Ink. 11nk.
CP.21 | Odwrdcenie kier. obrotow, enkoder1 |0...19 1 X
CP.22 | Obroty maksymalne 0...40000br./min | 0,1250br./min
CP.23 |Wartos¢ stata 1 +4000 obr./min 0,125 obr./min
CP.24 |Wartos$¢ stata 2 +4000 obr./min 0,125 obr./min
CP.25 |Czas przyspieszania 0,00...300,00s 0,01s
CP.26 |Czas zwalniania -0,01...300,00s 0,01s
CP.27 | Czas charakterystyki typu S 0,00 (off)...5,00s 0,01s
CP.28 |Moment zadany / zrodto 0...5 1 X
CP.29 | Moment zadany/wartos¢ absolutna |+10000,00 Nm 0,01 Nm
CP.30 |Wartos¢ KP 0...32767 1
CP.31 |Wartos¢ K 0...32767 1
CP.32 | Czestotliwos¢ przetaczania 2/4/8/12/16 kHz — X
CP.33 |Wyjscie analogowe 1/funkcja 0...84 1 X
CP.34 |Wyjscie analogowe 2 /funkcja 0...84 1 X
CP.35 |Reakcja na btad tgcznika 0...6 1
krancowego
CP.36 |Reakcja na btad z zewnatrz 0...6 1
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Hasta dostepu

8. Hasta dostepu

tylko odczyt

odczyt / zapis

tryb "Drive-Mode"

100

200

500
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